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1 Présentation du système

Préambule :

Partant du principe d’un concept informatique, le réseau Ethernet et l’évolution de la technologie rendent possible aujourd’hui la décentralisation des entrées/sorties de la périphérie de l’automatisme nécessaire à la gestion d’un parking. Ce qui permet de réaliser des gains sur le coût de câblage, sur la mise en œuvre, l’exploitation et la maintenance par rapport aux solutions classiques, mais surtout les délais de mise en service considérablement réduits (moins de tests statiques, mise au point optimale, un coût moindre des pannes…).

L’application sera basée sur un concept de gestion en réseau avec intelligences décentralisées permettant en cas de perte de communication de pourvoir continuer à assurer des traitements locaux jusqu’à l’arrêt définitif du système voir jusqu’à la reprise de la communication.

Description de l’installation

Notre étude se limitera uniquement à la zone 31 du parking Vinci : cf. folios A3 page 3, 4, 5.
Principe de la ventilation d’air

Afin de limiter à un taux admissible la concentration en polluants contenus dans les gaz d’échappement des véhicules ainsi que l’évacuation des fumées, il a été décidé de mettre en place au niveau de la zone 31 deux extracteurs d’air. Ces deux extracteurs assurent également par une ventilation continue une oxygénation de l’air. Le principe consiste à souffler et à extraire mécaniquement un volume d’air, tout en créant artificiellement en amont de cette zone un bouchon dynamique afin de parfaitement canaliser les diverses pollutions évacuées avec l’air extrait. Des capteurs et appareils de mesures sont installés dans le tunnel pour contrôler l’atmosphère du parking et transmettre des signaux à la GTC.

La gestion pompier et sur niveau de CO2 ne dépend pas de la GTC Intraparc. Les commandes provenant de ces 2 sources sont prioritaires sur celles de le GTC d’Intraparc. Une commande GTC peut ne pas fonctionner si le fonctionnement pompier ou le mode manuel commande l’inverse. Quand l’armoire est en mode local, la GTC ne peut plus envoyer de commandes au ventilateur.

La distribution électrique et la commande des équipements : 

La tension délivrée par EDF est un réseau 400V triphasé + Neutre + PE. L’alimentation électrique provenant du réseau EDF doit être couplé avec un groupe électrogène permettant ainsi d’assurer la gestion du parking en cas de coupure d’énergie.

Caractéristiques des extracteurs d’air

Le système comprend deux extracteurs équipés chacun d’un moteur Dalhander de classe F et d’une puissance utile de 2KW / 12,3KW sur une plage de vitesse de 490 / 980tr/mn avec un débit unitaire de 8000m
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/h. On trouvera un équipement de 10 palmes ainsi que leurs gaines de raccordement. Latéralement à chacun des 2 extracteurs un poste de transformation qui assure l’alimentation en énergie électrique, une armoire électrique de commande, automatisme, puissance auxiliaire BT.

Schéma électrique partiel de l’installation de la zone 31


Cf. dossier électrique

Folio A3 plan architectural

Folio A3 topologie bus

Topologie du réseau informatique de niveau 2 
La supervision du parking zone 31
On se limitera uniquement à la présentation des extracteurs d’air. (cf. exemple des trois vues du superviseur en pages suivantes)
La supervision est architecturée autour d’un système client/serveur sur un réseau Ethernet dont le rôle sera de construire, maintenir et d’exploiter le parking. Ce serveur de communication est embarqué dans un micro ordinateur de type PC, poste de conduite informatique et sera situé dans le local PCS (poste de contrôle et de surveillance). Pour supprimer le risque d’une coupures d’alimentation secteur pendant les travaux et pendant l’exploitation (les coupures peuvent endommager gravement les bases de données), les PC seront munis d’une alimentation de secours de type UPS permettant de tenir 3 heures sans présence de 240VAC EDF.

Le principe de la supervision est d’afficher divers équipements animés de la zone : ventilateurs, alimentations, éclairages, interphones, caméras, barrières, affichage des alarmes en cours sur la zone et ses équipements.

Configuration des commandes de l’extraction/ventilation

	Commandes


	Etats


	Signalisations



	Arrêt extraction
	Arrêt sans alarme
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	Arrêt avec alarme
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	PV ventilation
	PV sans alarme
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	PV avec alarme
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	GV ventilation
	GV sans alarme
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	GV avec alarme
	[image: image8.wmf]



NB : Ces commandes ne sont accessibles que si l’armoire n’est pas en mode local

Visualisation de toutes les alarmes et possibilité de filtre par Zone ou Niveau. Visualisation de tous les événements (fil de l’eau) et possibilité de filtre par Zone ou Niveau. Consultation des alarmes entre 2 dates et possibilité de filtre par Zone ou Niveau.

Autres états :

	Libellé si VRAI
	Libellé si FAUX

	Débit GV
	rien

	Mode local
	Mode distant


Les alarmes et défauts de l’extraction/ventilation d’air : 

	Mnémonique


	Opérande


	Type


	Commentaire



	
	
	
	

	
	
	
	

	PC 230V
	E0.0
	BOOL
	PC 220V sous tension

	Zone 311
	E0.1
	BOOL
	1° 1/3 allumé

	Zone 312
	E0.2
	BOOL
	2° 1/3 allumé

	Zone 313
	E0.3
	BOOL
	3° 1/3 allumé

	Df Synthèse
	E1.0
	BOOL
	Défaut de synthèse

	MHT
	E1.1
	BOOL
	Armoire hors tension

	BS test
	E1.2
	BOOL
	BS en test

	BS repos
	E1.3
	BOOL
	BS en repos

	Extracteur 1 PV 
	E2.0
	BOOL
	Extraction PV en marche

	Extracteur 1 GV
	E2.1
	BOOL
	Extraction GV en marche

	Libre
	E2.2
	BOOL
	Réserve

	Soufflage 1 PV
	E2.3
	BOOL
	Soufflage PV en marche

	Soufflage 1 GV
	E3.0
	BOOL
	Soufflage GV en marche

	Libre
	E3.1
	BOOL
	Réserve

	Df soufflage
	E3.2
	BOOL
	Défaut soufflage

	Mode local
	E3.3
	BOOL
	Mode local sur l'armoire

	MST NOOS
	E4.0
	BOOL
	Présence 220V barrière entrée privé. NOOS

	Libre
	E4.1
	BOOL
	Réserve

	Detection CO2
	E4.2
	BOOL
	Cellule de détection de CO2

	Libre
	E4.3
	BOOL
	Réserve

	Libre
	E5.0
	BOOL
	Réserve

	Libre
	E5.1
	BOOL
	Réserve

	Libre
	E5.2
	BOOL
	Réserve

	Libre
	E5.3
	BOOL
	Réserve

	
	
	
	

	
	
	
	

	Retour air extraction
	PAW6
	BOOL
	Débit extraction

	Retour air soufflage
	PAW8
	BOOL
	Débit soufflage

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	S_Vitesse PV
	A0.0
	BOOL
	Petite vitesse PV

	S_Vitesse GV
	A0.1
	BOOL
	Grande vitesse GV

	S_Ventilation air
	A0.2
	BOOL
	Soufflage ou ventilation air

	S_Extraction air
	A0.3
	BOOL
	Extraction ou ventilation air

	S_Manu
	A1.0
	BOOL
	Mode local

	S_Auto
	A1.1
	BOOL
	Mode automatique

	S_libre
	A1.2
	BOOL
	Réserve

	S_libre
	A1.3
	BOOL
	Réserve


Format paysage gestion des écrans superviseur
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TP0 – Analyse fonctionnelle
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