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Controlador para Axioline F

1. Advertencias de seguridad

A IMPORTANTE:
Atal Observe las medidas preventivas necesarias al manipular
elementos expuestos a peligro de descarga electrostatica
(EN 61340-5-1 y IEC 61340-5-1)!

Tenga también siempre presentes las informaciones
adicionales del manual del usuario y del manual de
sistema Axioline F que se encuentran en
phoenixcontact.net/products.

®

La toma de tierra del controlador (FE) se efectia
@ automaticamente al encajar sobre un carril simétrico

con toma a tierra.

En el dorso del controlador se encuentran dos resortes FE

que, al colocar el controlador sobre el carril simétrico,

establecen el contacto con el carril.

jAntes de proceder a cualquier trabajo en la estacion, en el
@ controlador o en un médulo, deje la estacion sin tension!

2. Componentes del controlador ([1])
Médulo de zécalo de bus

Pulsador de reinicializacion (reset)

Interfaz de programacion

Modulo electrénico

Interfaces Ethernet (X1, X2)

Lengleta FE (X3); 2,8 mm para la conexién opcional de la
tierra funcional
Conector macho para la conexion de la tensién de
alimentacion
Ranura para la memoria de parametrizacion
Selector de modo de servicio

0 Indicaciones de diagndstico y estado
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. Montaje de una estacién Axioline F ([2])
Carril simétrico
Soporte final (p. ej. CLIPFIX 35-5, cddigo 3022276)
Controlador AXC 1050
Médulos de entrada / salida segun la aplicacion
Médulo de zécalo de bus

4. Montar base de bus ([3])

Coloque primero el médulo de zdcalo de bus para el controlador
y todos los demas médulos que se necesiten para la estacion
sobre el carril simétrico (A).

Inserte el respectivo médulo de zécalo de bus siguiente en la
conexién del moédulo anterior (B).
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5. Encaje del controlador ([4])

Coloque el controlador perpendicularmente sobre el primer
maodulo de zécalo de bus y el carril hasta oir como encastra.
Preste atencion a que el cable de alimentacion para la conexion
de bus se encuentra en la base de bus sobre el conector hembra
correspondiente.

6. Desencaje del controlador ([5])

Con una herramienta apropiada (p. €j. un destornillador de
cabeza plana), mueva sucesivamente el mecanismo de
desencaje superior e inferior (puntos de retencién en el soporte)
del controlador y desenclavelo (A). Los puntos de retencién
quedaran bloqueados en la posicion de apertura.

Saque el controlador perpendicularmente al carril (B).

7. Conectar Ethernet ([¢])
Enchufe la red Ethernet al conector hembra RJ45.

8. Sacar el conector de alimentacion ([7])
Desconecte el bloqueo por brida (A), mueva el conector
ligeramente hacia arriba (B) y retirelo del médulo (C).

9. Meter el conector de alimentacion ([g])
Coloque el conector macho en vertical a su posicién y presiénelo
con fuerza. Preste atencion a que la brida de bloqueo encaje.

Controller per Axioline F

1. Indicazioni di sicurezza

IMPORTANTE:

Ata\ Nel maneggiare elementi a rischio di scariche
elettrostatiche, osservare le necessarie misure di
sicurezza (EN 61340-5-1 e IEC 61340-5-1)!

Osservare assolutamente anche le ulteriori informazioni
contenute nel manuale utente e nel manuale di sistema
Axioline F disponibile all'indirizzo phoenixcontact.net/
products.

La messa a terra del controllore (FE) avviene

@ automaticamente mediante innesto su una guida di
montaggio con messa a terra.
Sul lato posteriore del controllore si trovano due molle FE
che stabiliscono il contatto con la guida di montaggio
quando il connettore viene applicato sulla guida di
montaggio.

o suun modulo scollegare la stazione dall'alimentazione di
tensione!

. Componenti del controller ([1])
Modulo di base bus
Tasto di reset
Interfaccia di programmazione
Modulo elettronico
Interfacce Ethernet (X1, X2)
Linguetta di innesto FE (X3); 2,8 mm per il collegamento
opzionale della terra funzionale
Connettore per il collegamento della tensione di
alimentazione
Slot per la memoria di parametrizzazione
Selettore del modo operativo
0 Indicatori diagnostici e di stato

@ Prima di qualsiasi intervento sulla stazione, sul controllore
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. Realizzazione di una stazione Axioline F ([2])
Guida di supporto
Supporto finale (ad es. CLIPFIX 35-5, codice 3022276)
Controller AXC 1050
Moduli di ingresso/uscita adeguati all'applicazione
Modulo di base bus

4. Montare i moduli di base bus ([3])

Posizionare prima di tutto sulla guida di montaggio (A) il modulo
di base bus per il controllore e tutti i moduli di base bus richiesti
per la stazione.

Spostare il singolo modulo di base bus nel punto di connessione
del modulo di base bus precedente (B).
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5. Innesto del controllore ([4])

Inserire il controllore in verticale sul primo modulo di base bus e
sulla guida di montaggio, premendo fino a che non si sente lo
scatto.

Fate attenzione che il connettore per apparecchiature per il
collegamento della presa bus mediante il corrispondente
connettore femmina si trovi sul modulo di base bus.

6. Disinnesto del controllore ([5])

Agire con un utensile adatto (ad es. cacciavite ad intaglio) sul
meccanismo di disinnesto superiore e quindi inferiore (punti di
blocco) del controllore e sbloccarlo (A). | piedini di fissaggio
vengono bloccati nella posizione di apertura.

Rimuovere il controllore verticalmente dalla guida di montaggio
(B).

7. Collegamento Ethernet ([¢])

Collegare la rete Ethernet al connettore femmina RJ45.

8. Rimozione del connettore di alimentazione ([7])
Disinnestare la staffa di bloccaggio (A), inclinare il connettore
leggermente verso l'alto (B) e rimuoverlo dal modulo (C).

9. Applicazione del connettore di alimentazione
()

Posizionate il connettore in verticale e spingetelo in posizione.

Accertatevi che la staffa di bloccaggio si innesti.

Contréleur pour Axioline F

1. Consignes de sécurité

IMPORTANT :

Ata\ Observer les mesures de précaution nécessaires lors du
maniement des composants sensibles aux décharges
électrostatiques (EN 61340-5-1, CEl 61340-5-1).

Tenez impérativement compte également des
informations complémentaires du manuel d'utilisation et
du manuel systéme Axioline F disponibles a I'adresse
phoenixcontact.net/products.

®

La mise a la terre du contrdleur (FE) se fait

@ automatiquement en I'encliquetant sur un profilé mis
alaterre.
Deux ressorts FE situés sur la face arriere du contréleur
établissent le contact avec le profilé lorsque le controleur
est placé sur celui-ci.

Avant de travailler sur la station, sur le contréleur ou sur un
module, mettez toujours la station hors tension.

2. Eléments constitutifs du contrdleur ([i])

1 Module d'embase de bus

2 Bouton RAZ

3 Interface de programmation

4 Module électronique

5 Interfaces Ethernet (X1, X2)

6 Languette de raccordement FE (X3), 2,8 mm, pour le
raccordement de la terre de fonctionnement (option)

7 Connecteur de raccordement de la tension d'alimentation

8 Emplacement pour mémoire de paramétrage

9 Commutateur de modes de fonctionnement

10 Voyants de diagnostic et d’état

3. Structure d'une station Axioline F ([2])

1 Profile

2 Crampon terminal (par ex. CLIPFIX 35-5 , référence
3022276)

3 Contrdleur AXC 1050

4 Modules d'entrées/sorties adaptés a I'application concernée

5 Module d'embase de bus

4. Montage des embases pour bus ([3])

Mettre en place tout d'abord le module d'interface de bus pour le
contréleur et tous les modules d'interface de bus requis pour la
station sur le profilé (A).

Enfoncer le module d'interface de bus suivant dans le
raccordement du module d'interface de bus précédent (B).

5. Encliquetage du contrdleur ([4])

Positionner le contréleur verticalement sur le module d'interface
de bus et sur le profilé jusqu'a ce qu'il s'encliquette de maniére
audible.

Veiller a ce que le connecteur male prévu pour le raccordement
de I'embase pour bus soit bien positionné au dessus du
connecteur femelle de celle-ci.

6. Extraction du contrdleur ([5])

Insérer un outil adapté (tournevis pour vis a fente, par ex.)
d'abord dans le mécanisme de déverrouillage supérieur puis
dans le mécanisme de déverrouillage inférieur (pieds de
verrouillage) du contrdleur, puis extraire ce dernier (A). Les pieds
de verrouillage sont bloqués en position d'ouverture.

Retirer le controleur perpendiculairement au profilé (B).

7. Raccordement Ethernet ([6])
Raccorder le réseau Ethernet au connecteur femelle RJ45.

8. Retrait du connecteur d'alimentation ([7])
Déverrouiller I'étrier de blocage (A), basculer le connecteur
d'environ quatre degrés en le tirant par le haut (B) et le défaire du
module (C).

9. Mise en place du connecteur d'alimentation ([&])
Mettre le connecteur verticalement en position, puis le pousser
fermement. Veiller a ce que le verrouillage a étrier s'encliquette
correctement.

Controller for Axioline F

1. Safety notes

NOTE:

Atal\ Observe the necessary safety precautions when handling
components that are vulnerable to electrostatic discharge
(EN 61340-5-1 and |EC 61340-5-1).

Also strictly observe the additional information in the user
manual and the Axioline F system manual at
phoenixcontact.net/products.

@

The controller is automatically grounded (FE) when it
@ is snapped onto a grounded DIN rail.
The rear of the controller provides two FE springs that
contact the DIN rail when the controller is placed on the
DIN rail.

Before working on the station, controller or module,
(D disconnect the station from the power!

2. Components of the controller ([1])

1 Bus base module

2 Reset button

3 Programming interface

4 Electronics module

5 Ethernet interfaces (X1, X2)

6 FE tabs (X8); 2.8 mm for optional connection to functional
earth ground

7 Connector for connecting the supply voltage

8 Slot for the parameterization memory

9 Mode selector switch

10 Diagnostic and status indicators

. Structure of an Axioline F station ([2])
DIN rail
End clamp (e.g., CLIPFIX 35-5, Order No. 3022276)
Controller AXC 1050
Input/output modules corresponding to the application
Bus base module

4. Installing the bus base module ([3])

First install the bus base module for the controller and all bus
base modules necessary for the station onto the DIN rail (A).
Push each subsequent bus base module into the connection of
the previous bus base module (B).
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5. Snapping on the controller ([4])

Place the controller vertically on the first bus base module and
the DIN rail until it snaps into place with a click.

Make sure that the device connector for the bus base connection
is situated above the corresponding socket on the bus base
module.

6. Removing the controller ([5])

Insert a suitable tool, (e.g., flat-bladed screwdriver) into the upper
and lower snap-on mechanism (base latches) of the controller
one after the other and release it (A). The base latches are locked
in place in the open position.

Remove the controller perpendicular to the DIN rail (B).

7. Connecting Ethernet ([6])
Connect the Ethernet network to the RJ45 socket.

8. Removing the supply connector ([7])
Release the locking latch (A), tip the connector slightly upwards
(B), and remove it from the module (C).

9. Inserting supply connector ([&])
Place the connector vertically in its position and press firmly.
Make sure that the latching lock snaps in.

Controller fiir Axioline F

1. Sicherheitshinweise
A ACHTUNG:
Atad\ Beachten Sie die notwendigen VorsichtsmaBnahmen bei
der Handhabung elektrostatisch gefahrdeter
Bauelemente (EN 61340-5-1 und IEC 61340-5-1)!

Beachten Sie unbedingt auch die weiterflihrenden
Informationen im Anwenderhandbuch und im Axioline F-
Systemhandbuch unter phoenixcontact.net/products.

@

Die Erdung des Controllers (FE) erfolgt automatisch
@ durch das Aufrasten auf eine geerdete Tragschiene.
Auf der Riickseite des Controllers befinden sich zwei FE-
Federn, die beim Aufsetzen des Controllers auf die
Tragschiene den Kontakt zur Tragschiene herstellen.

Schalten Sie vor allen Arbeiten an der Station, dem
(D Controller oder einem Modul die Station spannungsfrei!

2. Bestandteile des Controllers ([1])

1 Bussockelmodul

2 Reset-Taster

3 Programmier-Schnittstelle

4 Elektronikmodul

5 Ethernet-Schnittstellen (X1, X2)

6 FE-Steckzunge (X3); 2,8 mm zum optionalen Anschluss der
Funktionserde
Stecker zum Anschluss der Versorgungsspannung
Schacht fur den Parametrierungsspeicher
Betriebsartenschalter

0 Diagnose- und Statusanzeigen

3. Aufbau einer Axioline F-Station ([2])

1 Tragschiene

2 Endhalter (z. B. CLIPFIX 35-5, Art.-Nr. 3022276)
3

4

5

- O 0 N

Controller AXC 1050
Ein-/Ausgabemodule entsprechend der Anwendung
Bussockelmodul

4. Bussockelmodule montieren ([2])

Setzen Sie zuerst das Bussockelmodul fiir den Controller und
alle fir die Station erforderlichen Bussockelmodule auf die
Tragschiene (A).

Schieben Sie jeweils das nachfolgende Bussockelmodul in den
Anschluss des vorhergehenden Bussockelmoduls (B).

5. Controller aufrasten ([2])

Setzen Sie den Controller senkrecht auf das erste
Bussockelmodul und die Tragschiene, bis er hérbar einrastet.
Achten Sie darauf, dass sich der Geréatestecker fiir den
Bussockelanschluss tber der entsprechenden Buchse auf dem
Bussockelmodul befindet.

6. Controller abrasten ([5])

Fassen Sie mit einem geeigneten Werkzeug (z. B.
Schlitzschraubendreher) nacheinander in den oberen und
unteren Ausrastmechanismus (FuBriegel) des Controllers und
entriegeln Sie ihn (A). Die FuBriegel werden in der
Offnungsstellung arretiert.

Entnehmen Sie den Controller senkrecht zur Tragschiene (B).

7. Ethernet anschlieBen ([€])
SchlieBen Sie das Ethernet-Netzwerk an die RJ45-Buchse an.

8. Versorgungsstecker abnehmen ([7])

Entrasten Sie den Verriegelungsbtigel (A), kippen Sie den
Stecker leicht nach oben (B) und nehmen Sie ihn vom Modul ab
(©).

9. Versorgungsstecker aufsetzen ([g])

Setzen Sie den Stecker senkrecht auf seine Position und
driicken Sie ihn fest. Achten Sie darauf, dass der
Verriegelungsbiigel einrastet.
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10. Conectar los cables
Pele el cable unos 8 mm. Si es necesario, provea al cable de una
puntera (véase el manual del usuario).

10.1 Cable/puntera de conductor rigidos ([s])

Inserte el cable en el punto de embornado. Este se sujeta
automaticamente.

10.2 Cable flexible ([@)

Abra los resortes presionando con el destornillador en la abertura
del resorte (A). Enchufe el cable en el punto de embornado (B).
Retire el destornillador para fijar el cable.

Recomendado: Destornillador de estrella, ancho de la hoja

2,5 mm (p. ej., SZS 0,4x2,5 cédigo 1205037)

11. Extraer el cable ([f)

Suelte los resortes presionando con el destornillador sobre el
dispositivo de apertura (A).

Retire el cable (B).

12. Ocupacion de puntos de embornado ([2])

Punto de Color Ocupacion
embornaje

al, a2 Rojo 24V CC (U)
b1, b2 Azul GND

UL Alimentacién de la tensién légica (puenteado
internamente)

GND Potencial de referencia de la tensién de alimentacion
(puenteado internamente)

13. Insertar la memoria de parametrizacion ([i3)
Presione ligeramente la memoria de parametrizacion en su
alojamiento hasta que encastre en la retencién.

14. Extraer la memoria de parametrizacion ([i4])
Presione ligeramente la memoria de parametrizacion en su
alojamiento hasta que el mecanismo de desencaje la libere,
dejandola salir en parte hacia afuera. Extraiga la memoria de
parametrizacion.

15. Interfaz de programacién PROG (USB) ([©E])
Mediante la interfaz de programacion puede conectarse un PC
que tenga el software PC Worx / PC Worx Express.
La interfaz de programacién (2) se encuentra bajo la superficie
de rotulacion (1) del controlador.
Es posible pedir un cable USB adecuado bajo la
denominacién CAB-USB A/MICRO USB B/2,0M (cédigo

2701626).

16. Elementos de indicacion ([ie])

PLC

RUN Verde Estado del control / control en
estado RUN

FAIL Rojo Error

DBG Amarillo Funcionamiento en modo Debug
(busqueda de fallos)

PWR

UL Verde Ui sgica

AXC

D rojo/amarillo/ Diagnéstico Axioline F

verde

E Rojo/amarillo Participante bus Axioline F: Error/
advertencia

PN

BF Rojo Error de comunicacion (BusFail)

SF Rojo Error del sistema (SystemFail)

ETH

LNK Verde Conexioén activa

ACT Amarillo Transmisién de datos activada

10. Collegare i conduttori
Spelare il cavo di 8 mm. In caso di necessita dotare il conduttore
di un capocorda (vedere il manuale utente).

10.1 Conduttore rigido/capocorda ([3])

Posizionate il conduttore nel punto di contatto. Si fissa
automaticamente.

10.2 Conduttore flessibile ([id])

Aprite la molla premendo con il cacciavite sull'apertura (A).
Posizionate il conduttore nel punto di contatto (B). Fissate il
conduttore rimuovendo il cacciavite.

Consigliato: cacciavite per viti a intaglio, ampiezza 2,5 mm
(ad es. SZS 0,4x2,5 cod. art. 1205037)

11. Scollegare il cavo ([if])
Aprire la molla premendo con il cacciavite sull'apertura (A).
Rimuovere il cavo (B).

12. Disposizione punto di contatto (i)

10. Raccordement des cables

Dénuder les cables sur 8 mm. Si cela est nécessaire, équiper le
conducteur d'un embout (voir le manuel d'utilisation).

10.1 Céable rigide/embouts ([2])

Insérer le cable dans la borne. Il est alors automatiquement fixé.
10.2 Cable flexible ([@)

Ouvrir les ressorts en appuyant sur le mécanisme d'ouverture
avec le tournevis (A). Insérer le cable dans la borne (B). Fixer le
cable en retirant le tournevis.

Recommandé : Tournevis pour vis a fente, largeur de lame
2,5mm (par ex. SZS 0,4x2,5 réf. 1205037)

11. Retirer le cable (fi])

Débloquer le ressort en appuyant sur le mécanisme d'ouverture
(A) avec le tournevis.

Extraire le conducteur (B).

12. Affectation des bornes ([2)

Punto di contatto | Colore Disposizione Borne Coloris Affectation
at, a2 Rosso 24V DC (Uy) al, a2 Rouge 24V DC (U)
b1, b2 Blu GND b1, b2 Bleu GND

U_  Alimentazione della tensione logica (ponticellate
internamente)

GND Potenziale di riferimento della tensione di alimentazione
(ponticellate internamente)

13. Montaggio della memoria di parametrizzazione
(1)

Inserire la memoria di parametrizzazione con una leggera

pressione nella fessura finché non si innesta nello slot.

14. Smontaggio della memoria di
parametrizzazione ([4])

Inserire la memoria di parametrizzazione con una leggera

pressione nella fessura finché il meccanismo di disinnesto non

sblocca la memoria e la spinge facendola fuoriuscire

leggermente dalla fessura. Rimuovere la memoria di

parametrizzazione.

15. Interfaccia di programmazione PROG (USB)
(6]
L'interfaccia di programmazione consente di collegare un PC con
il software PC Worx / PC Worx Express.
L'interfaccia di programmazione (2) si trova sotto il campo di
siglatura (1) del controllore.
E possibile ordinare un cavo USB adatto indicando la sigla
CAB-USB A/MICRO USB B/2,0M (cod. art. 2701626).

16. Elementi di visualizzazione ([i6])

PLC

RUN Verde Stato dell'unita di controllo / unita di
controllo in stato RUN

FAIL Rosso Errore

DBG Giallo Funzionamento in modalita Debug
(ricerca errori)

PWR

UL Verde Ul ogica

AXC

D Rosso/giallo/ Diagnostica Axioline F

verde

E Rosso/giallo Partecipante Axioline F: Errore/
Avvertenza

PN

BF Rosso Errore di comunicazione (BusFail)

SF Rosso Errore di sistema (SystemFail)

ETH

LNK Verde Collegamento attivo

ACT Giallo Trasmissione dati attiva

UL Alimentation en tension logique (pontage interne)
GND Potentiel de référence de la tension d'alimentation
(pontage interne)

13. Installation de la mémoire de paramétrage ([i3])
Glisser la mémoire de paramétrage dans son logement en
exergant une légére pression jusqu'a ce qu'elle s'enclenche dans
le support.

14. Retrait de la mémoire de paramétrage ([i4])
Glisser la mémoire de paramétrage dans son logement en
exergant une légére pression jusqu'a ce que le mécanisme de
déverrouillage la libére et la fasse ressortir partiellement de son
logement. Retirer la mémoire de paramétrage.

15. Interface de programmation PROG (USB) ([i&])
L'interface de programmation permet de raccorder un PC
compatible IBM avec le logiciel PC Worx / PC Worx Express.
L'interface de programmation (2) se trouve sous le champ de
repérage (1) du controleur.

Un cable USB approprié est disponible sous la désignation
E CAB-USB A/MICRO USB B/2,0M (réf. 2701626).

16. Eléments d'affichage ([il)

PLC

RUN Vert Etat de lacommande /Commande
al'état RUN

FAIL Rouge Défaut

DBG Jaune Fonctionnement Debug
(recherche des erreurs)

PWR

UL Vert Ul ogique

AXC

D Rouge/jaune/vert Diagnostic Axioline F

E Rouge/jaune Equipement Axioline F : erreur/
avertissement

PN

BF Rouge Erreur de communication
(BusFail)

SF Rouge Erreur systéme (SystemFail)

ETH

LNK Vert Liaison active

ACT Jaune Transmission des données active

10. Connecting cables

Strip 8 mm of insulation from the end of the wire. If required, fit a
ferrule to the wire (see user manual).

10.1 Rigid wire/ferrule ([2])

Insert the wire into the terminal point. The wire is clamped
automatically.

10.2 Flexible wire ([id])

Open the spring by pressing a screwdriver onto the spring lever
(A). Insert the wire in the terminal point (B). Remove the
screwdriver to secure the wire.

Recommended: flat-bladed screwdriver, 2.5 mm blade width
(e. g., SZS 0.4x2.5 Order No. 1205037)

11. Removing the cable ([i])
Open the spring by pressing a screwdriver onto the spring lever
A).

Remove the cable (B).

12. Terminal point assignment ([id)

Terminal point Color Assignment
al, a2 Red 24V DC (U)
b1, b2 Blue GND

UL Supply of the logic voltage (internally jumpered)
GND Reference potential of the supply voltage (internally
jumpered)

13. Inserting the parameterization memory ([id)
Lightly push the parameterization memory into the slot until it
naps into the holder.

14. Removing the parameterization memory ([i4)
Lightly push the parameterization memory far enough into the slot
until the snap-on mechanism releases and partially ejects it from
the slot. Remove the parameterization memory.

15. Programming interface PROG (USB) ([8])
A PC with the PC Worx / PC Worx Express software can be
connected via the programming interface.
The programming interface (2) is located beneath the labeling
field (1) on the controller.
You can order a suitable USB cable with the designation
CAB-USB A/MICRO USB B/2,0M (Order No. 2701626).

16. Display elements ([i])

PLC

RUN Green Controller state/controller in RUN
state

FAIL Red Error

DBG Yellow Debug mode (troubleshooting)

PWR

UL Green Ul ogic

AXC

D Red/yellow/green Axioline F diagnostics

E Red/yellow Axioline F device: Error/Warning

PN

BF Red Communication error (BusFail)

SF Red System error (SystemFail)

ETH

LNK Green Connection active

ACT Yellow Data transmission active

10. Leitungen anschlieBen

Isolieren Sie die Leitung 8 mm ab. Versehen Sie bei Bedarf die
Leitung mit einer Aderendhtilse (siehe Anwenderhandbuch).
10.1 Starre Leitung/Aderendhiilse ([3])

Stecken Sie die Leitung in den Klemmpunkt. Sie wird
automatisch festgeklemmt.

10.2 Flexible Leitung (@)

Offnen Sie die Feder durch Druck mit dem Schraubendreher auf
den Federdffner (A). Stecken Sie die Leitung in den Klemmpunkt
(B). Befestigen Sie die Leitung durch Entfernen des
Schraubendrehers.

Empfohlen: Schlitzschraubendreher, Klingenbreite 2,5 mm (z. B.
SZS 0,4x2,5 Art.-Nr. 1205037)

11. Leitung entfernen ([if])

Offnen Sie die Feder durch Druck mit dem Schraubendreher auf
den Federoéffner (A).

Entfernen Sie die Leitung (B).

12. Klemmpunktbelegung ([i2)

Klemmpunkt Farbe Belegung
al, a2 Rot 24V DC (U)
b1, b2 Blau GND

U_  Einspeisung der Logikspannung (intern gebriickt)
GND Bezugspotenzial der Versorgungsspannung (intern
gebriickt)

13. Parametrierungsspeicher einsetzen ([i3])
Schieben Sie den Parametrierungsspeicher mit leichtem Druckin
den Schacht, bis er in der Halterung einrastet.

14. Parametrierungsspeicher entnehmen ([i4)
Schieben Sie den Parametrierungsspeicher mit leichtem Druck
so weit in den Schacht, bis der Ausrastmechanismus den
Parametrierungsspeicher freigibt und ihn teilweise aus dem
Schacht schiebt. Entnehmen Sie den Parametrierungsspeicher.

15. Programmierschnittstelle PROG (USB) ([i])
Mittels der Programmier-Schnittstelle kann ein PC mit der
Software PC Worx / PC Worx Express angeschlossen werden.
Die Programmierschnittstelle (2) befindet sich unter dem
Beschriftungsfeld (1) des Controllers.
Ein passendes USB-Kabel kann unter der Bezeichnung
CAB-USB A/MICRO USB B/2,0M (Art.-Nr. 2701626)
bestellt werden.

16. Anzeigeelemente ([i])

PLC

RUN Grin Zustand der Steuerung /
Steuerung im Zustand RUN

FAIL Rot Fehler

DBG Gelb Debug-Betrieb (Fehlersuche)

PWR

uL Grin ULogik

AXC

D Rot/gelb/grin Axioline F-Diagnose

E Rot/gelb Axioline F-Teilnehmer: Fehler/
Warnung

PN

BF Rot Kommunikationsfehler (BusFail)

SF Rot Systemfehler (SystemFail)

ETH

LNK Grin Verbindung aktiv

ACT Gelb Datenlibertragung aktiv

X2 X4 U PROG

ICONTACT
LNK ACT

BF RUN
SF FAIL

RUNPROG
§70,
MRESET

El}
i 1
ES
>Click<

PN/AXC/PLC
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Sterownik do Axioline F

1. Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

A UWAGA:
Atad Nalezy zachowa¢ niezbedne $rodki ostroznosci przy
kontakcie z natadowanymi elektrostatycznie elementami
konstrukcyjnymi (EN 61340-5-1 oraz IEC 61340-5-1)!

Nalezy réwniez bezwzglednie stosowaé sig do
dodatkowych informacji zawartych w podreczniku
uzytkownika i w instrukcji obstugi systemu Axioline F
dostepnym pod adresem phoenixcontact.net/products.

®

Dodatkowo uziemienie sterownika (FE) realizowane
@ jest automatycznie poprzez jego zatrzasnigcie na

uziemionej szynie nosnej.

Z tylu sterownika znajdujg sig dwie sprezyny FE, ktére

podczas umieszczania sterownika na szynie nosnej

zapewniajg stycznosc¢ z szyng nos$na.

Przed wszystkimi pracami przy stacji nalezy odtgczy¢
@ sterownik i modut stacji od napigcia!

2. Elementy sktadowe sterownika ([1])
Modut gniazda magistral
Przycisk Reset
Interfejs programistyczny
Modut elektroniczny
Ztgcza Ethernet (X1, X2)
Ztaczka FE (X3); 2,8 mm do opcjonalnego podtaczania
uziemienia funkcyjnego
Wtyczka do podtgczania napigcia zasilania
Wejscie dla pamigci parametryzaciji
Przetgcznik trybéw pracy

0 Wskazniki stanu i diagnozy

. Budowa stacji Axioline F ([2])
Szyna nosna
Uchwyt koricowy (np. CLIPFIX 35-5, nr art. 3022276)
Sterownik AXC 1050
Moduty wprowadzania/wyprowadzania odpowiednio do
zastosowania
Modut gniazda magistral

- © N O sWOWN =

B WON-=-W

(4]

4. Montaz modutu gniazda magistrali ([3])

W pierwszej kolejnosci nalezy umiesci¢ modut gniazda magistrali
dla sterownika oraz wszystkie moduty gniazda magistrali, ktdre
s3 niezbedne dla stacji (A).

Wsuwac kolejny modut gniazda magistrali do zaciskéw
poprzedzajgcego modutu gniazda magistrali (B).

5. Zatrzaskiwanie sterownika ([4])

Sterownik nalezy pionowo wsuwac na pierwszy modut gniazda
magistrali i szyng nosng, do uslyszenia zatrzasniecia.

Wtyk narzedzia dla przytgcza gniazda magistrali musi znajdowaé
sig nad odpowiednim gniazdem na module gniazda magistrali.

6. Wyzebianie sterownika ([5])

Za pomocg odpowiedniego narzedzia (np. $rubokreta do $rub z
rowkiem) chwytac po kolei dolny i gérny mechanizm zatrzaskowy
(rygiel stopy zatrzaskowej) sterownika i odblokowac go (A).
Rygle stopy zatrzaskowej zostang zablokowane w pozycii
otwarcia.

Wyijgé sterownik w pionowej pozycji do szyny nosnej (B).

7. Podtaczanie Ethernet ([6])

Przytaczy¢ sie¢ Ethernet do gniazda RJ45.

8. Wyjaé wtyczke zasilania ([7])

Zwolni¢ klamre ryglujaca (A), przechyli¢ wtyk lekko do gory (B) i
wyjac¢ go z modutu (C).

9. Osadzi¢ wtyczke zasilania ([&])

Ustawi¢ wtyk pionowo w swojej pozycji i przycisnaé. Nalezy
zwrdci¢ uwage na zablokowanie klamry ryglujgce;.

Axioline F #8128
1. R\

A FE:
A WA E RSB RB N TR TR ERLEN RS
#E (EN 61340-5-1 #IEC 61340-5-1) !

) hiE™4&5 8 phoenixcontact.net/products H1 A
=’ 0 Axioline F RGFMAMHEERER.

(D #%%U%%%?Z-F&?ﬂ&iﬁlﬂﬁ DIN S LAY, {EE B30

SHBWEAT FE SN, 7RRHSBRE DN S
HER, BEibEES DIN SHZit.

@ XS, EHIRREIRBHTIRALET, BTSRRI !

2. = HIZBEM T ()
1 BRI
B
wmEEED
BB
ARED (X1, X2)
FE %A (X3) ; 2.8 mm AT Iha R
T R A AR
FTSEEF SR AEE
RRIEFEF X
0 WA E R
. Axioline F 354544 ([2])
DIN S
#EEEM (a0 CLIPFIX 35-5, {7155 3022276)
2488 AXC 1050
BN /AR E N REN R
RBERIBATIEARER
4, REBEEEZER (3B])
B A TR R A0 R R B RIR SRR S TR AT B R R
BREZDINSHE (A) .
BENBEEMBEHIE NG — N BAEMERNEEL B) .
5. FEERIFEFISE L ([@)
f{lﬁﬁu%%ﬁﬁfﬁ)\%—ﬁ\éé&‘%ﬁmﬁiﬁu DIN %, BEEZF
o
EHRRAT RAEEIEEENREEESM TR N B EEE
R E A,

6. #FEN=HI2E (E)

= O 0O ~NOOO A~ WN

a s O =W

RAAEEMIR Bln—FERLT]) AOREAREREELH]
MERSTE GNH) , FPHEMRTF (A . MESEETAA

B,
KRR EAMM DIN S EIRT (B) .

7. EELAR ()
HRUARM 5 RJA5 JREERE.

8. BERAIREER (1)
WS (A, mERERTFEL
EBT,

9. EfAiREER (&)
WEEREERALNEFANZE. ERANEHE TR

(B) FHEHMHER  (C)

HoHTponnep ana Axioline F

1. NpaBuna TexHMKU 6e3onacHoCTn

NPEAYNPEXAEHUE:

Ata\ CobnroaaviTe Heo6x0AMMbIE NPaBMia 6e30NacHOCTM Npu
06CYHMBAHWUN HYBCTBUTEbHbBIX K
9/IEKTPOCTATUHECKOMY 3apAAY 3/NEMEHTOB
(EN 61340-5-1 1 |EC 61340-5-1)!

0O65s3aTe/IbHO 03HAKOMLTECH C A0MNOHUTEIbHON
MHbOopMauuel, NpUBEAEHHON B PYKOBOACTBE
No/b30BaTesIA U PYKOBOACTBE MO SKCMyaTaumm
cuctembl Axioline F Ha caiTe phoenixcontact.net/
products.

®

3asemnenune KoHTpoanepa (FE) npoucxogur
@ aBTOMaTU4YeCHU NPOCTbIM 3alle/IKUBaHUeM Ha

3a3eM/IEHHO MOHTaKHOM peliKe.

Ha 3agHelt cTopoHe KOHTponepa uvetoTen ase FE-

NPYMHWHbI, yCTaHaB/IMBaIOLLME KOHTAKT C MOHTaKHOM

PEeKoM Npy yCTAHOBKE KOHTPOJIEPA HA MOHTAMKHYIO

peKy.

Mepep npoBeAeHMEM KaKUX-TMG0 paboT Ha CTaHLMK,
KOHTpOA/Iepe nnn moayne 06eCcTo4UTb CTaHLI,MIO!

2. HomnoHeHTbl KoHTponnepa ([1)

1 LloKonbHbI MOy /b

2 HHonka cépoca

3 [porpammHbIv MHTEpdEC

4 ONEeKTPOHHbIN MOAY /b

5 WHTepoeiicol Ethernet (X1, X2)

6 BcTaBHoM A3bl4oK FE (X3); 2,8 MM A1 ONTUMaNIbHOTO
NOAKNKYEHMA 3a3EM/IEHUA B C/lyvae HeO6X0,CIMMOCTVI

7 LUTeKep ANA NOAK/IOYEHNUA HANPAKEHNA NUTAHUA

8 [Hes3p0 AnA MoaynAa NamMATH XPaHEHWA NnapameTpoB

9 [epekntoyaresnb peUMOB paboThbl

10 MHAMKATOPbI COCTOAHMA 1 AUArHOCTUKN

3. KoHcTpyKuma ctaHuum Axioline F ([2])

1 MoHTamHan peika

2 KoHueBsoit dukcatop (Hanpumep, CLIPFIX 35-5, ApT. Ne
3022276)

3 HoHTponnep AXC 1050

4 Mopynv BBOAA/BbIBOAA B COOTBETCTBUM C NPUMEHEHUEM

5 LloKonbHbIN MOAY /b

4. BbINO/IHUTE MOHTaX LLOKO/IbHbIX Mogynei ([3])
CHayana yCTaHOBMTbL Ha MOHTaMHYI0 PEiKy LLOKO/bHbIA MOAY b
ANA KOHTpO/IIEpa U BCE HEOBXOAUMbIE ANA CTaHLWN
LIOKO/IbHbIE MOAY M (A).

3aZiBUHYTb Kaw bl NOCNEAyOLWMIA LIOKONbHBIA MOZY/b B
pasbem npefblayLero LOKoNbHOro moayns (B).

5. YcTaHOBKa KOHTposnepa ([4])

HOHTpOI’Iﬂep BEpPTMKaIbHO YCTaHOBUTL Ha I'IepBbIﬁ Ll,OKOI'IbeI[;i
MOAY/lb U MOHTaXHYHO peHKy A0 C/IbILLMMOro Wen4yKa.
Cl'le[JMTe 3aTeM, 4Tobbl wTekep yCTpOﬁCTBa ANA NoAKI0YEeHUA
LLOKO/IbHOrO MOAY A Haf, ero COOTBETCTBYIOLMM FHE3A0M.

6. CHATHe KoHTponnepa ([5])

MoAXOAALMIA MHCTPYMEHT (Hanpumep, OTBEPTKY)
noc/ieA0BaTe/IbHO BCTaBUTh B BEPXHUIA U HUMHUIA MEXaHU3M
0CBOGOMAEHUSA (3aXKMMbI) KOHTPOJI/IEpa U Pa36IOKMPOBaTL €70
(A). 3a1Mbl PUKCUPYIOTCA B OTKPLITOM MOJIOMEHNUN.

CHATb KOHTPO/IIEP BEPTUKA/IBHO MO OTHOLIEHMIO K MOHTaXHOWM
peiike (B).

7. Nopgkntouenue Ethernet ([¢])
Certb Ethernet nogkntounTs K rHesgy RJ45.

8. YpaneHue wreKepa nutanusa ([7])
N3Bneyb 3awenky-puxcaTop (A), cnerka noBepHyTb LTEKEP
BBepX (B) 1 cHATb wtekep ¢ moayna (C).

9. YcTaHOBKa WwTeKkepa nutaHua ([8])

BepTHKaNbHO YCTAHOBUTE LITEKEP B HYHHOM MECTE U HAaXMUTe
[0 nonHow uKcaumn. Cnegute 3a Tem, 4ToGbI cpaboTana
3aujenKa

Axioline F kontrol Unitesi

1. Giivenlik notlan

A NOT:
Ata\ Elektrostatik desarja hassas komponentleri kullanirken
gerekli giivenlik dnlemlerini alin (EN 61340-5-1 ve
IEC 61340-5-1)!

Ayrica, phoenixcontact.net/products adresinde bulunan
kullanim kilavuzu ve Axioline F sistem kilavuzunda verilen
ek bilgileri de mutlaka dikkate alin.

@

Kontrol linitesi toprakli DIN rayina takildiginda
@ otomatik olarak topraklanmis (FE) olur.
Kontrol biriminin arka kisminda, kontrol tinitesi DIN rayina
yerlestirildiginde DIN rayina temas eden iki adet FE yay!
mevcuttur.

Terminal, kontrol Unitesi veya modiil Gzerinde ¢alisma
(D yapmadan 6nce terminalin gli¢ baglantisini kesin!

2. Kontrolér bilesenleri ([1)

1 Haberlesme ana moduli

2 Reset butonu

3 Programlama arayiizii

4 Elektronik modul

5 Ethernet arabirimleri (X1, X2)

6 FE tab (X3); 2,8 mm, fonksiyonel topraga opsiyonel baglanti
icin

7 Besleme gerilimi baglantisi igin konnektér

8 Parametrelendirme hafizasi yuvasi

9 Mod segme anahtari

10 Diyagnostik ve durum géstergeleri

. Axioline F terminalinin yapisi ([2])
DIN rayi
Ug mandal (6rn. CLIPFIX 35-5, Siparis No. 3022276)
Kontrolér AXC 1050
Uygulamaya igin elverisli giris/gikis modidilleri
Haberlesme ana modiilii

O HhWN =W

4. Haberlesme ana modiiliiniin montaiji ([3])

Ik olarak, kontrol Gnitesine ait veriyolu ana mod(liini ve
istasyona ait gerekli tiim veriyolu ana moddllerini DIN rayina (A)
takin.

Sonraki herbir veriyolu ana moduliinii énceki veriyolu ana
modiilil baglantisina yerlestirin (B).

5. Kontrol iinitesine takma ([4])

Kontrol Gnitesini birinci veriyolu ana modiilii ve DIN rayina dikey
olarak yerlestirin ve yerine oturana kadar bastirin.

Haberlesme ana baglantisina ait cihaz konnektorinin,
haberlesme ana moduluniin Ustindeki ilgili soketin Gzerine
yerlestirildiginden emin olun.

6. Kontrol linitesini sékme ([5])

Uygun bir aleti (6rn.: yildiz tornavida) kontrol (initesinin Ust ve alt
kilitteme mekanizmasina (taban mandallar) ard arda takarak
serbest birakin (A). Taban mandallar agik konumda yerlerine
geger.

Kontrol tnitesini DIN rayina dik olarak ¢ikarin (B).

7. Ethernet'i bagla ([¢])
Ethernet agini RJ45 sokete baglayin.

8. Besleme konnektoérinii ¢ikartin ([7])
Kilitteme mandalini (A) agin, figi hafifce yukariya (B) itin ve
modiilden (C) cikartin.

9. Besleme konnektéri takilmasi ([8])
Konnektori dikey olarak yerine oturtun ve sikica itin. Mandal
kilidin kenetlendiginden emin olun.

Controlador para Axioline F

1. Instrucoes de seguranca

A IMPORTANTE:
Atad Observar as medidas de prevengao necessarias ao
manusear componentes com risco de carga eletrostatica
(EN 61340-5-1 e IEC 61340-5-1)!

E imprescindivel observar as informagoes detalhadas no
manual do usuario e no manual de sistema Axioline F em
phoenixcontact.net/products.

@

O aterramento do controlador (FE) ocorre

@ automaticamente pelo encaixe em um trilho de
fixacao aterrado.
No lado traseiro do controlador encontram-se duas molas
FE que estabelecem o contato quando o controlador é
colocado no trilho de fixagao.

Antes de trabalhos na estagao, no controlador ou em um
modulo, colocar a estagao em estado livre de tensao!

2. Componentes do controlador ([1])

1 Méddulo de base bus

2 Tecla Reset

3 Interface de programacao

4 Modulo eletrénica

5 Interfaces Ethernet (X1, X2)

6 Lingueta FE (X3); 2,8 mm para conexao opcional do terra
funcional

7 Conector para conexao da tensdo de alimentacao

8 Slot para a memoéria de parametrizagao

9 Seletor de modos de operagao

10 Indicacdes de diagndstico e estado

3. Estrutura de uma estacao Axioline F ([2])

1 Trilho de fixagdo

2 Suporte final (z. B. CLIPFIX 35-5, cédigo 3022276)

3 Controlador AXC 1050

4 Modulos de entrada/saida de acordo com a aplicagdo
5 Modulo de base bus

4. Montar médulos de base bus ([3])

Colocar primeiro o médulo do soquete de bus para o controlador
e todos 0s modulos de soquete de bus necessarios para a
estacéo no trilho de fixagéo (A).

Inserir o respectivo médulo subsequente na conex@o do médulo
de soquete de bus anterior (B).

5. Encaixar o controlador ([4])

Colocar o controlador de forma vertical sobre o primeiro médulo
de soquete de bus e sobre o trilho de fixagdo até que se possa
ouvir o barulho de seu encaixe.

Observe para que os conectores do equipamento para a
conexao da base bus estejam no respectivo soquete sobre a
base de bus.

6. Desencaixar o controlador ([5])

Pegue no mecanismo de destravamento superior e inferior (pés
de trava) do controlador com uma ferramenta apropriada (por ex.
chave de fenda) e destrave-o (A). Os pés de trava sdo
bloqueados na posi¢édo de abrir.

Retirar o controlador no sentido vertical ao trilho de fixagdo (B).

7. Conectar a Ethernet ([6])
Conectar a rede Ethernet & tomada RJ45.

8. Retirar o conector de alimentacéo ([7])
Destravar o arco de trava (A) e girar o conector levemente para
cima (B) e retirar o mesmo do médulo (C).

9. Colocar o conector de alimentacao ([&])
Posicione o conector verticalmente na posicao e pressione-o
firmemente. Observar para que a trava encaixe.
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10. Podtacz przewody
QOdizolowaé¢ 8 mm przewodu. W razie potrzeby zatozy¢ na
przewdd tulejke (patrz podrecznik uzytkownika).

10.1 Przewéd sztywny/koricéwka rurkowa ([2])

Wetknaé przewdd do zacisku. Przewdd zostanie automatycznie
zacisnigty.

10.2 Przewdd elastyczny ([iol)

Otworzy¢ sprezyne wywierajgc nacisk wkretakiem na otwieracz
(A). Wetkna¢ przewdd do zacisku (B). Wyja¢ wkretak, aby
przymocowac przewdd.

Zalecane: wkretak ptaski, szeroko$c¢ ostrza 2,5 mm (np. SZS
0,4x2,5 nr art.: 1205037)

11. Usungé przewod ([f)

Otworzy¢ sprezyne, naciskajac wkretakiem na otwieracz
sprezyny (A).

Wyja¢ przewdd (B).

12. Przypisanie zacisku ztacza ([2)

10. R YT

5)%2&%% 8Mm, MTE, ESLLREAEL
10.1 RIS /4 EX ([[)

10.2 ML (@)

BRUTIENRET (A FIARE. BSEBAELR
(B) . HHBLTINEESE.
B —FiEReT), N7RE 2.5
2 1205037)

11. $REREBYE ()

S

ERAFRF

(@0, SZS 0.4x2.5 1TH

Punkt zaciskowy |Kolor Przyporzadkowanie
al, a2 Czerwony 24V DC (U)
b1, b2 Niebieski GND

UL Zasilanie napigcia logiki (mostkowanie wewnetrzne)
GND Potencjat odniesienia napigcia zasilania (mostkowanie
wewnetrzne)

13. Wktadanie pamieci parametryzaciji ([3])
Lekko przyciskajgc wsungé pamig¢ parametryzacji do gniazda,
az do jej zatrzasniecia sie.

14. Wyjmowanie pamiegci parametryzaciji ([14])

Lekko naciskajac, wsunaé pamigé parametryzacii tak daleko do
gniazda, az mechanizm zatrzasnigcia zwolni pamieé
parametryzacji i wysunie jg czesciowo z gniazda. Wyciggngé
pamieé parametryzaciji.

15. Interfejs do programowania PROG (USB) ([i&])
Za pomocg interfejsu programistycznego mozna podtgczy¢
komputer z oprogramowaniem PC Worx / PC Worx Express.
Interfejs do programowania (2) znajduije sig pod polem opisowym
(1) sterownika.
Odpowiedni przewdéd USB mozna zaméwié pod nazwa
CAB-USB A/MICRO USB B/2,0M (nr art. 2701626).

16. Elementy wskaznikowe ([ie])

PLC

RUN Zielony Stan sterownika / sterownik w
stanie RUN

FAIL Czerwony Btad

DBG 26tty Tryb Debug (wyszukiwanie
btedow)

PWR

UL Zielony Upogik

AXC

D Czerwony/zotty/  Diagnoza Axioline F

zielony

E Czerwony/zotty  Urzadzenie Axioline F: btgd/
ostrzezenie

PN

BF Czerwony Btad komunikacji (BusFail)

SF Czerwony Btad systemu (SystemFail)

ETH

LNK Zielony Potgczenie aktywne

ACT zotty Przesytanie danych aktywne

BRLTIENRET (A, DUTH#E,

HTEE B) .

12, BRI S AL ([2)

BES =l S

al, a2 a1 24V DC (U})
b1, b2 e GND

U REBEER (REHER)

GND HiREEHSER A

13. # L SHTEIEEE (@)
BERFEBEERAGERN, EHTTHET.

14, BT SHFERS (1)
BB ERRRRANRENRBLNAE, EFHFIRTT,
FEBMNEERBR. RTSHEHER.
15. 512420 PROG (USB) (@)
BT gTRE OO D% iE— AT PC Worx / PC Worx Express 3%
T EAL.
HIEEO (2) frFEfIssimeiR (1) BT,
AT PITI— &A1&/ USB 845, HEFRA CAB-
USB A/MICRO USB B/2.0M (iT#%5 : 2701626) .

16. BRI (M)

(RERHEE)

PLC

BT g6 FEHIRIRZS / 1218840 F RUN
(517) K

FAL 46 AR

DBG #®& AR BERE)

PWR

uL 3] ULog\C

AXC

D /%% Axioline F 12l

E a6/ #eE Axioline Fi&#% : $#i% / B&

PN

BF a6 BEHHR  (BusFail)

SF FARE] R G482 (SystemFail)

ETH

INK  HE& EZERA

ACT %@ HEERAR

10. NoaknioyeHne NnpoBoAoB

YpanuTb usonaumio kKabens Ha 8 MMm. B cnyyae HeobxoaumocTu
HafleHbTe Ha NPOBOJ, KabesbHbI HAKOHEYHUK (CM.
PYKOBOZCTBO NONb30BATENS).

10.1 HecTkuii npoBoa/KabebHblii HAKOHEYHMUK ([8])
BcTaBbTe NpoBog B KNeMMHbIN BbiBog,. OH 6yaeT
aBTOMaTHYeCKM 3aUKCUPOBAH.

10.2 M6Kui nposog, ([10)

OcnabbTe NpyHuHY, HafaB1B OTBEPTKOM Ha ee oTBepcTHe (A).
BcTaBbTe NpoBog B KN1eMMHbIN BbiBog, (B). 3aduKcupyite
npoBoz, yopas OTBEPTKY.

Pexkomengaumsa: LLinnuesas oTBepTHa, LUMPUHA CTEPHHA 2,5 MM
(Hanpumep, SZS 0,4x2,5, u3g.Ne 1205037)

11. OTKAO4YeHWe npoBoga ([i)
OcnabuTb NPyMu1HY, HafaB1B OTBEPTKOM Ha ee oTBepcTHe (A).
M3Bneyb kabenb (B).

10. Baglanti kablolari

Kablodan 8 mm siyirin. Gerekirse kabloyu ylkstkleyin (bkz.
kullanim kilavuzu).

10.1 Tek telli/yliksiik ([s])

Kabloyu baglanti noktasina takin. Otomatik olarak kenetlenir.
10.2 Cok telli kablo ([io])

Tornavidayla yay mekanizmasina bastirarak yayi agin (A).
Kabloyu baglanti noktasina (B) takin. Kabloyu sabitlemek igin
tornaviday gikarin.

Tavsiye edilen: tornavida, 2.5 mm ug genisligi (6r : SZS 0.4x2.5
Siparis No. 1205037)

11. Kablonun c¢ikariimasi ([ii])
Tornavidayla yay mekanizmasina bastirarak yayi acin (A).
Kabloyu (B) ¢ikartin.

12. Baglanti noktasi atamasi ([i2)

12. Cxema KneMmHbIX BbiBOAOB ([2]) Baglanti noktas | Renk Atama

m P al, a2 Kirmizi 24V DC (U)
ecTo 3amuma Liser , acnoso; b1 b2 Mavi GND

al, a2 KpacHbii 24BDC (U)

b1, b2 CuHuin GND UL Mantik gerilimi beslemesi (igten jumperli)

UL Moaaya NUTaHMA K IOTUHECKUM LienAM (C BHYTPeHHewn
nepeMbIYKOM)

GND OnopHblii NOTEHLMAN HANPAKEHUA MUTaHUA (C
BHYTPEHHEeW NepeMbIHKO)

13. BctaBUTb 610K namATK napameTpos ([i3])
Jlerkum HaxaTveM 610K NnaMsATH napameTpoB BCTaBUTb B C/I0T
[0 WenyKa B rHesge.

14. BbIHYyTb 6/10K namATH napameTpos ([i4])
Jlerkum HamaTveM 610K naMsATH napameTpoB BAaBUTbL B C/10T
[0 OCBOBOM/AEHUA €ro U3 3alLLe/IK1 M YaCTUYHOTO BbiX0Aa U3
rHe3pa. BeiHyTb 610K NaMATM NapameTpoB.

15. NporpammHblit MHTepdeiic PROG (USB) ([E)
MocpeacTBOM NPOrpaMMHOro MHTepgenca BO3MOKHO
NoAKK4YeHne NepCcoHaNbHOro KoOMnboTepa ¢ NporpaMmmHbIM
o6ecneyeHrem PC Worx / PC Worx Express.

MporpaMMHbIN MHTepPDhENC (2) HAaXOAWUTCA NOA MApPKUPOBOYHOM
nonocoi (1) KoHTponnepa.

Moaxopawmii kabenb USB MOXHO 3aKkasaTb Kak apTUKyN
@ ¢ o6o3Ha4eHnem CAB-USB A/MICRO USB B/2,0M (apT.

Ne 2701626).

16. dnemeHTbl UHAUKaLUHK ([iE])

PLC

RUN 3eneHbln CocTosiHWe ynpasneHus/
ynpasneHnue B cocToaHMn RUN
(pabora)

FAIL KpacHblii OuwmnbKa

DBG HENTbI Peum oTnagku (nouck
HencrnpaBHOCTEM)

PWR

uL 3eneHbli UL ogik

AXC

D KpacHbii/ [AuarHocTtuka Axioline F

KEeNTbI/3eneHbln

E enTbl/KpacHblli HoHeuHoe ycTpoiicTso Axioline F:
c6oi/npeaynpexaeH1e

PN

BF KpacHbiin C6o#t cBasm (BusFail)

SF KpacHbli CucTeMHas owmbKa (SystemFail)

ETH

LNK 3eneHbiin CoefnHeHWe aKTUBHO

ACT HEeNTbli Mepepaya AaHHbIX aKTUBHA

GND Besleme gerilimi referans potansiyeli (igten jumperl)

13. Parametrizasyon bellegini takma ([ig])
Parametrizasyon bellegini yuavaya yerlestirin ve sokete oturana
kadar yavasca itin.

14. Parametrizasyon bellegini cikarma ([i4])
Parametrizasyon bellegini gegme mekanizmasinin serbest
kalmasina ve yuvadan bir miktar disariya dogru ¢ikmasina
yetecek 6lglide yuvaya hafifge itin. Parametrizasyon bellegini
alin.

15. Programlama arayiizii PROG (USB) ([i5])
Programlama arayizl vasitasiyla PC Worx / PC Worx Express
yazilimi yUkla bir PC'ye baglanabilir.
Programlama arayzii (2) kontrol initesi (izerinde etiketleme
alaninin (1) altinda bulunur.
CAB-USB A/MICRO USB B/2,0M (Siparis No. 2701626)
tanitim koduna sahip uygun bir USB kablosu siparis

edebilirsiniz.

16. Gosterge elemanlari ([ig])

PLC

RUN Yesil Kontrol Unitesinin durumu/kontrol
Unitesi RUN (Galisma) durumunda

FAIL Kirmizi Ariza

DBG Sari Hata ayiklama modu (sorun
giderme)

PWR

UL Yesil Ul ogic

AXC

D Kirmizi/sarifyesil ~ Axioline F tanilayicilar

E Kirmizi/sari Axioline F cihazi: Hata/Uyari

PN

BF Kirmizi Haberlesme hatasi (BusFail)

SF Kirmizi Sistem hatasi (SistemHatasi)

ETH

LNK Yesil Baglant aktif

ACT Sari Veri iletimi acik

10. Conectar os cabos
Decapar o cabo por 8 mm. Se necessario, equipar o cabo com
um terminal tubular (vide manual do utilizador).

10.1 Cabo rigido/terminal tubular ([3])
Insira o cabo no ponto de ligagéo (B). Ele ¢ fixado
automaticamente

10.2 Cabo flexivel ([id)

Solte as molas, pressionando com a chave de fenda sobre o
dispositivo de abertura (A). Insira o cabo no ponto de ligag&o (B).
Fixe o cabo, removendo a chave de fenda.

Recomendado: Chave de fenda, largura da lamina 2,5 mm

(p. ex. SZS 0,4x2,5 codigo 1205037)

11. Remover o cabo ([if])

Solte a mola, pressionando com a chave de fenda sobre o
dispositivo de abertura (A).

Remover o cabo(B).

12. Alocacao dos pontos de borne ([2)

Ponto de borne Cor Alocacgao
at, a2 Vermelho 24V DC (Uy)
b1, b2 Azul GND

U_  Alimentagao da tens&o légica (jumpeamento interno)
GND Potencial de referéncia da tenséo de alimentacdo
(jumpeamento interno)

13. Inserir a meméria de parametrizacao ([])
Inserir a memoéria de parametrizag@o com leve press&o no slot
até engatar no suporte.

14. Retirar a memdria de parametrizacao ([i])
Inserir a memodria de parametrizagdo com leve pressao no slot
até o mecanismo de trava liberar a meméria de parametrizagédo e
ejetar a mesma parcialmente do slot. Retirar a meméria de
parametrizagao

15. Interface de programacao PROG (USB) ([])
Através dainterface de programagao, é possivel conectar um PC
com o software PC Worx / PC Worx Express.

Ainterface de programacao (2) encontra-se abaixo do campo de
identificacdo (1) do controlador.

E possivel encomendar um cabo USB adequado sob a
denominagéo CAB-USB A/MICRO USB B/2,0M (Cédigo

2701626).
16. Elementos indicadores ([il)
PLC
RUN Verde Sistema de comando / sistema de
comando no estdo RUN
FAIL Vermelho Erro
DBG Amarelo Operagao Debug (busca de erros)
PWR
UL Verde Upogic
AXC
D Vermelho/ Diagnéstico Axioline F
amarelo/verde
E Amarelo/vermelho Participantes Axioline F: Erro /
Atengao
PN
BF Vermelho Erro de comunicagao (BusFail)
SF Vermelho Falha de sistema (SystemFail)
ETH
LNK Verde Conexao ativa
ACT Amarelo Transmiss&o de dados ativa
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