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CARATTERISTICHE TECNICHE
Tensione nomin. di alimentaz. ... 12V—
Tensione di funz. min - max........ 9+ 15V—

Assorbimento a12V— ... 14 mA nom; 35 mA max

Sensibilita microonda (MW) ..... regolabile con trimmer 4+15 m + 20%
Frequenza...........ccccoovveiviienne 10,525 GHz

Potenza di emissione (EIRP) ... 25 mW max (trasmissione impulsata)
Conteggio impulsi IR ................. x1/x2

Portata .....ooeeeieicce 15 m nominali (lente volumetrica)

15 m nominali (lente a tenda)

15 m nominali (lente lungo raggio)

90° orizzontale - 36° verticale

108° (lente volumetrica)

.. 31 su 4 piani (lente volumetrica)

1su 1 piano (lente atenda)

7 su 4 piani (lente lungo raggio)

relé stato solido - NC 0.1A@24V—/ R max =35 ohm
50 mA @ 24V—

-10°C + +55°C (dichiarata dal costruttore)

+5°C + +40°C (certificata secondo norme CEI 79.2)
-20°C + +70°C

I livello; 11 livello con snodo SPA10 e Kit Tamper
124x70x54 = 2 mm

124+2 g

Copertura MW .
Copertura IR
Zone sensibili

Relé di allarme

Tamper antimanomissione
Temperatura di funzionamento .

Temperatura di stoccaggio
Livello di prestazione ...
Dimensioni (h x I x p) .
Peso ..

ACCESSORI OPZIONALI

- Snodo SPA10 (10 snodi per IRA-IMA) - SP7500111
-KIT 10 Tamper per SPA10- KT7800111

-KIT 2lenti VB (tenda) 1.2 GIV1-LT1310111

-KIT 2lenti LR (lungo raggio) 1.2 G 12V1 - LT1410111

AVVERTENZE

« Installare il sensore su superfici rigide, prive di vibrazioni, ad una altezza compresartra 2
e 2,2 metrifacendo riferimento ai diagrammi di rilevazione in modo tale che il sensore rilevi
spostamenti che incrociano la zona protetta e che il modulo microonda rilevi quelli in
awvicinamento. Evitare il posizionamento del sensore vicino a fonti di calore o alla luce
direttadel sole.

« Evitare lariflessione dell'energia elettromagnetica su ampie superfici quali ad esempio
specchi, pareti metalliche etc.

«  Evitare dipuntare il sensore su lampade fluorescenti o comunque di porlo nelle immediate
vicinanze delle stesse.

« Evitare che esistano, a causa dimobil, scaffalature, etc. zone cieche nell'area protetta entro
cui possa muoversilintruso. Evitare la presenza dianimali nellarea protetta. E’ consigliabile
utilizzare peri collegamenti un cavo schermato e preferibilmente un cavo per ogni sensore.

* Noninstallare piti sensori nello stesso ambiente (problemi di interferenze). Non toccare
con le ditala superficie speculare del pirolettrico; nel caso, pulire con cotone ed un po’ di
alcol.

* Separare per quanto possibile i conduttori dell'impianto di allarme da quelli della rete
elettrica.

» Noninstallare il sensore all'esterno.

Nel caso di installazioni ad altezze superiori ai 2,2 metri si consiglia I'utilizzo dello

snodo opzionale, inclinando il sensore in modo da adattare al meglio i campi di

coperturaalle effettive necessita.

INSTALLAZIONE

INSTALLAZIONE SENZA SNODO

* Perrimuovere il coperchio del sensore togliere la vite di chiusura (se inserita) e premere
sul dente difissaggio

» Pertogliere il circuito stampato estrarre la vite e fare leva sul gancetto “H"(fig. 5).
ATTENZIONE: non toccare con le dita il sensore piroelettrico

« (fig. 5) D=PREDISPOSIZIONI A SFONDAMENTO PER IL PASSAGGIO CAVI
E = PREDISPOSIZIONI PER IL FISSAGGIO AD ANGOLO
F= PREDISPOSIZIONI PER IL FISSAGGIO SU SUPERFICIE PIANA

INSTALLAZIONE CON SNODO
E’ disponibile in opzione uno snodo per installazione a muro o a soffitto con kit tamper e
passaggio cavi allinterno: per 'uso consultare le istruzioni specifiche. Per il montaggio dello
snodo, aprire l'apposita predisposizione a sfondamento “G” ed assemblare lo snodo come
indicato nelle istruzioni dello stesso. E'importante, terminato I'orientamento, bloccare il
movimento dello snodo serrando a fondo la vite fornita a corredo (vedi sedi “L").

DESCRIZIONE MORSETTIERA (fig. 6)

- Negativo d'alimentazione She
+ Positivo d'alimentazione
AL Contatto NC del rele di allarme LED WT
TAMPER Contatto NC tamper AND1/2
S Ingresso S X1/X2
DESCRIZIONE DIP-SWITCHES (fig. 6)
DI FABBRICA | DIP SWITCHES SONO TUTTI OFF
DIP1  S# MODALITA' INGRESSO S OFF: S+
ON: S-
DIP2  LED WT PROVA PORTATA OFF: ABILITATA
ON: DISABILITATA
DIP3  AND 1/2 LOGICA DI FUNZIONAMENTO  OFF: AND 1
ON: AND 2
DIP4  X1/X2 CONTEGGIO IMPULSI IR OFF: CONTEGGIO X 1

ON: CONTEGGIO X 2

MESSA IN SERVIZIO

LOGICA DI FUNZIONAMENTO

Sono previste due modalita di funzionamento:

AND1: I'allarme € generato se sono sollecitate entrambe le sezioni IR e MW;

AND2: l'allarme e generato se sono sollecitate entrambe le sezioni IR e MW, oppure se lasola
sezione MW é sollecitata pitl volte nell'arco di 40 secondi, oppure se la sollecitazione della
sezione MW permane per alcuni secondi.

CONTEGGIO IMPULSI IR

Lamodalita di rilevazione € selezionabile tramite il DIP4:

x1: per generare un allarme dell'IR € sufficiente una solarilevazione.

x2: per generare un allarme dell'IR occorrono 2 rilevazioniin contro-fase (dual edge).
NOTA: nel caso di utilizzo della lente a TENDA o LUNGO RAGGIO, é obbligatorio
configurare il “Conteggio Impulsi” x 1.

INGRESSO S

“S" @ un comando generato dalla centrale antintrusione per informare il sensore sullo stato
dellimpianto (attivato o disattivato).

Grazie ad esso, quando l'impianto € disattivo, sono visualizzate le memorie di allarme e di
guasto (vedioltre), e lamicroonda e disattivata.

Se non si connette questo ingresso alla centrale, il morsetto S va lasciato libero ed il sensore
opera sempre come ad impianto attivo.

Lalogica di questo segnale & definita dal DIP1:

S+:ilsensore e ariposo fornendo una tensione di 12V;

S-ilsensore & ariposo fornendo una tensione di 0V (GND).

PRIMA ALIMENTAZIONE

Alimentare il sensore con il coperchio chiuso. Fornita I'alimentazione, il sensore entra
nellafase diinizializzazione, durante la quale i 3 LED lampeggiano e poi restano accesi. Dopo
questafase (che dura 50 secondicirca), il sensore diventa operativo.

PROVA PORTATA

Per effettuare la prova portata (walk test) sono previste le segnalazioni sui LED ad impianto
aftivo:

LED rosso (AL): stato dell'uscita di allarme;

LED giallo (MW): stato della sezione microonda;

LED verde (IR): stato della sezione infrarosso.

Tramite il DIP2 & possibile disabilitare queste segnalazioni.

Se necessario, regolare tramite il timmer la sensibilita della microonda, in modo tale che il
lobo di rilevazione sia contenuto nellarea da proteggere.

INCLINAZIONE DEI RAGGI SENSIBILI

Per installazioni ad altezze diverse da 2,1 metri, € possibile regolare la posizione del
sensore piroelettrico rispetto alla lente attraverso I'asola della vite di fissaggio “C” del
circuito stampato. La regolazione avviene traslando il circuito stampato verso l'alto o
verso il basso, riferendosi alle tacche riportate a fianco dell'asola:

- spostando il circuito stampato verso la posizione “-4" i raggi delle zone sensibili si
avvicinano;

- spostando il circuito stampato verso la posizione “+1" i raggi delle zone sensibili
si allontanano.

Per permettere lo slitamento dell’elettronica € necessario fratturare il piolino "I" di
fermo che blocca I'elettronica nella posizione standard “0”.

VISUALIZZAZIONE GUASTI

Il sensore & in grado di rilevare situazioni di guasto, visualizzandone la tipologia tramite il
lampeggio dei LED (indipendentemente dallo stato dell'ingresso S):

LED rosso (AL) lampeggiante : anomalia tensione di alimentazione;

LED rosso (AL) + giallo (MW) lampeggianti : anomalia sezione microonda;

LED rosso (AL) +verde (IR) lampeggianti: anomalia sezione infrarosso.

Una condizione di guasto provoca l'attivazione dell'uscita di allarme per tutta la durata
dell'anomalia.

MEMORIA DI ALLARME E DI GUASTO

Qualorasi colleghi lingresso S, con la disattivazione dellimpianto si ha la visualizzazione della
memoria di allarme (LED rosso acceso fisso in caso di allarme rilevato) e della memoria di
guasto (rispettivi LED lampeggianti in caso di guasto rilevato).

TECHNICAL CHARACTERISTICS

D

Voltage rating ... . 12v—

Operation voltage . 9+15V—

Absorption at 12V— .. 14 mA quiescent, 35 mA max
Microwave sensitivity (MW) ... trimmer-adjustable, 4 + 15 m + 20%
Frequency .. 10,525 GHz

. x1/x2

.. 15 m, rated value (volumetric lens)
15 m, rated value (curtain lens)
15 m, rated value (long range lens)

.. 90° horizontal - 36° vertical

.. 108° (volumetric lens)

.. 31on4 planes (volumetric lens)

1on 1 plane (curtain lens)

7on4 planes (long range lens)

IR pulse count .
Range

MW coverage ..
IR coverage .
Sensible zones

Alarm relay .. solid state relay - NC 0.1A@24V—/ R max = 35 ohm
Anti-tamper device . .. 50mA @ 24V—

Operating temperature . .. -10°C + +65°C

Storing temperature .. -20°C + +70°C

.. 124x70x54 £ 2 mm
. 124+2g

Dimensions (h x | x p) .
Weight

OPTIONAL ACCESSORIES

- SPA10 Bracket (10 brackets for IRA-IMA) - SP7500111
-10Tamper kit for SPA10 - KT7800111

-KIT 2lenses VB (curtain) 1.2 GIV1 - LT1310111

-KIT 2lenses LR (long range) 1.2 Gl 12V1 - LT1410111

WARNING

+ Place the detector on hard surfaces, free from vibrations, at a height of between 2 and
2.2 m, by referring to the detection diagrams, so that the detector can detect the
movements across the protected area and the microwave module can detect the
approaching movements. Avoid placing the detector close to heat sources or at the
direct sunlight.

+ Avoid electromagnetic energy reflection on wide surfaces, e.g. mirrors, metal walls,
etc.

* Avoid pointing the detector towards fluorescent lamps or placing the detector close to
them.

* Avoid blind zones within protected area where the intruder can move, such as due to
furniture, shelves et. Avoid presence of animals in protected area. For connections
shielded-conductor cable is suggested. If possible, use one cable for each detector.

« Do notinstall several detectors at the same place (interference problems). Do not
touch the pyroelectric detector specular surface with your fingers; if so, wipe it off with
cotton and alcohol.

* Separate, as far as feasible, the alarm system leads from the mains leads.

« Do notinstall the detector outdoors.

Should the detector be installed at a height higher than 2,2 m, it is advisable to

use the optional ball-joint. You only have then to give the appropriate orientation

to the detector so that all the coverage fields meet the best installation required.

INSTALLATION

INSTALLATION WITHOUT BRACKET

+ Toremove detector cover, unscrew and take out the locking screw (if present)
and press on fixing snap

« Toremove the printed circuit, take screw out and lever on hook “H” (figure 5).
WARNING: Do not touch the pyroelectric detector

« (figure 5) D = Cable entry knockouts
E = Corner mount knockouts
F = Wall mount knockouts

INSTALLATION WITH BRACKET

A bracket is available (option) for wall or ceiling mounting. Equipped with tamper kit
and internal cable passage: to use and install see the proper product’s instructions.
Open the special knockouts provision “G” and assemble the articulated joint as
described in the proper product’s instructions.

CONNECTIONS (figure 6)

£ Negative supply S+-
iz Positive supply LED WT
AL NC relay contact AND1/2
TAMPER NC tamper contact
S Sinput X1/x%2
DESCRIPTION OF DIP-SWITCHES (figure 6)
THE DIP-SWITCHES ARE FACTORY-SET TO “OFF".
DIP1  S* INPUT MODE S OFF: S+
ON: S-
DIP2 LED WT WALK TEST OFF: ENABLED
ON: DISABLED
DIP3  AND 1/2 OPERATION LOGIC OFF: AND 1
ON: AND 2
DIP4 X 1/X2 IR PULSE COUNT OFF: COUNT X 1

ON: COUNT X 2

COMMISSIONING

OPERATION LOGIC

Two operation modes are provided:

AND1: the alarm will be generated if sections IR and MW are simultaneously urged;
AND2: the alarm will be generated if both sections IR and MW are urged, or section
MW s urged several times during 40 seconds, or section MW is urged for approximately
3 seconds.

IR PULSE COUNT

The detection mode can be selected by means of DIP4:

x1:to generate an IR alarm, one single detection instance will be needed.

x2: to generate an IR alarm, two detection instances will be needed.

NOTE: in the event that either the CURTAIN or LONG RANGE lens is used, it
is recommended that you configure “Pulse count” x 1.

INPUT “S”

“S"is a control signal generated by the control unit to inform the detector about the
system status (ON or OFF).

Thanks to it, the alarm and fault memories (see below) will, when the system is OFF,
be displayed, and the microwave will be deactivated.

If this input is not connected to the control unit, terminal “S” shall be left free, and the
detector will always operate as it will do when the system is ON.

The logic of this signal is defined by DIP1:

S+: the detector is at rest, providing a voltage of 12V;

S-: the detector is at rest, providing a voltage of 0 V (GND).

FIRST POWER SUPPLY

Power the detector with the cover closed. After the power supply has been provided,
the detector will go through the initialization phase, during which the three LEDs will
blink and then remain ON. After this phase (lasting approximately 50 seconds), the
detector will turn operative.

WALK TEST

To perform the walk test, the following LED signals will be given (when the system is ON):
red LED (AL): alarm output status;

yellow LED (MW): microwave section status;

green LED (IR): infrared section status.

These signals can be disabled by means of DIP2.

Adjust the microwave sensitivity by means of the trimmer, if necessary, so that the
detection lobe is included within the area to be protected.

SENSITIVE RAY INCLINATION

For installations at a height other than 2.1 m, the position of the pyroelectric detector
can be adjusted relative to the lens by means of the printed circuit fastening screw slot
“C". The adjustment is made by moving the printed circuit either upwards or
downwards, by referring to the notches found on the side of the slot:

- by moving the printed circuit towards position “—4", the sensitive area rays will
come closer;

- by moving the printed circuit towards position “+1”, the sensitive area rays will
move away.

To allow the electronics to slide over, the retaining peg “I” that secures the electronics
at position “0” shall be broken.

FAULT DISPLAYING

The detector is capable of detecting faulty conditions by displaying the fault type
through LED blinking (regardless of the status of input “S”):

red (AL) LED blinking: supply voltage fault;

red (AL) & yellow (MW) LED blinking: microwave section fault;

red (AL) & green (IR) LED blinking: infrared section fault.

Any faulty condition will cause the alarm output to be actuated during the entire time
of the fault.

ALARM AND FAULT MEMORIES

Inthe event that input “S” is connected, both the alarm memory (red LED steadily ON
in case an alarm is detected) and the fault memory (LED blinking in case a fault is
detected) will be displayed when the system is turned off.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
N° attestation IMA13 ... . NXXNXX-NN type x
N° unite de fabrication . NNNNNXN
Classification . 2 - Detect. bivolumetrique filaire IRP+HYPER
Tension d'alimentation ..
Tension de fonctionnement .
Consommation 12V— . 14 mA nom; 35 mA max
Ondulation résid. admissible ...... 5V créte créte maxi
Sensibilité hyperfréquence . réglable avec trimmer 4+15 m + 20%
Fréquence . 10,525 GHz
Comptage d'impulsions IR ....... x1/x2
Portée ... . 15 m nominaux (Lentille Volumétrique)

15 m nominaux (Lentille Rideau)

15 m nominaux (Lentille Longue portée)
Ouverture MW 90° horizontale - 36° verticale
Ouverture IR 108° (Lentille Volumétrique)
Couverture de detection conventionelle & la sensib. extréme (suivantes C48-435)
Environ 211m2 (lentille volumetrique)

Vitesse de déplacement .. . 0,4 m/s mini- 2,5 m/s maxi suivantes C48-435
Degrée de protection ...... IP301K02

Conditions d’environnement Intérieur sec

Zones de détection ... . 31faisceaux/4 plans (Lentille Volumetrique)

1faisceau/ 1 plan (Lentille Rideau)
7 faisceaux/4 plans (Lentille Longue Portée)
. relais statique - NF 0.1A@24V—/ R max = 35 ohm
. 50mA @ 24V—
. +5°C + +55°C (suivantes regles NF-A2P)
..... 85% max en fonctionnement
. -20°C + +70°C
124x70x54 + 2 mm
. 124+2g

Relais d'alarme ..
Pouvoir tamper anti-ouverture
Température de fonction. ..
Humidité relative admissibile
Température de stockage .
Dimensions (h x I x p) ..
Poids

ACCESSOIRES EN OPTION

- Rotule SPA10 (10 rotules pour IRA-IMA) - SP7500111

- Kit 10 Tamper pour SPA10 - KT7800111

-KIT 2lenntilles VB (rideau) 1.2 GIV1 - LT1310111

-KIT 2lenntilles LR (longue portée) 1.2 Gl 12V1 - LT1410111

INSTRUCTIONS

« Installer le détecteur sur des surfaces rigides, non exposées aux vibrations, a une hauteur
comprise entre 2 et 2,2 métres en fonction des diagrammes typiques de détection de
maniere & ce que le détecteur reléve les déplacements qui croisent la zone protégée etque
le module micro-onde reléve ceux en approche. Eviter de placer le détecteur & proximité de
sources de chaleur ou de I'exposer a la lumiére directe du soleil.

«  Eviterle réfléchissement de I'énergie électromagnétique sur de grandes surfaces comme
les miroirs, les parois métalliques etc.

« Eviterde pointer le détecteur sur des lampes fluorescentes et toujours de le placer dans le
proche voisinage de ces lampes.

« Eviter de créer, du fait de meubles, d'étagéres, etc. des zones invisibles au sein de l'aire
protégée qui permettraita intrus de se déplacer. Eviter la présence d'animaux dans lazone
protégée. Pour les raccordements, il est recommandé d'utiliser un cable protégé et de
préférence un cable pour chaque détecteur.

* Ne pas installer plusieurs détecteurs au sein du méme milieu ambiant (risques
d'interférences). Ne pas toucher avec les doigts la surface spéculaire du pyro-électrique;
le cas échéant, nettoyer avec du coton et un peu d'alcool.

* Séparer, autant que possible, les conducteurs du systeme d'alarme de ceux du réseau
principal.

* Ne pasinstaller le détecteur a 'extérieur.

En cas d’'installations a des hauteurs supérieures a 2,2 métres il est conseillé

d’utiliser larotule optionnelle en inclinant le détecteur de maniére a adapter au

mieux les champs de couverture aux nécessités effectives.

INSTALLATION

INSTALLATION SANS ROTULE

« Pourdéposer le couvercle du détecteur, oter la vis de blocage et presser sur I'ergot
de fixation.

« Pour enlever le circuit imprimé, 6ter la vis et faire levier sur I'ergot “H"(fig. 5).
ATTENTION: ne pas toucher le détecteur pyro-électrique avec les doigts

« (fig.5) D = PREPERCAGE A PERFORATION POUR LE PASSAGE DES CABLES
E = PREPERCAGE POUR LA FIXATION A ANGLE
F = PREPERCAGES POUR LA FIXATION SUR SURFACE PLANE

INSTALLATION AVEC ROTULE

Une rotule est disponible en option pour linstallation au mur ou au plafond avec kit tamper
et passage des cables a l'intérieur ; pour 'usage consulter les notices spécifiques.
Pour le montage de la rotule, faire pression sur le point de rupture “G” et assembler la
rotule comme illustré dans les notices spécifiques.

DESCRIPTION BOITE A BORNES (fig. 6)
-1+ Alimentation AL  Contact NF du relais d’alarme
TAMPER Contact NF d’autoprotection S Entrée S

DESCRIPTION DIP-SWITCHES (TOUS OFF D'USINE)

St~

DIP1 St MODALITE ENTREE S OFF: S+ P
AND1/2
ON: S- X1/X2
DIP2 LEDWT  TEST DE PORTEE OFF: HABILITEE
ON: NON HABILITEE
DIP3 AND 1/2  LOGIQUE DE FONCTION. ~ OFF: AND 1
ON: AND 2
DIP4  X1/X2 COMPTAGE D'IMPULS. IR OFF: COMPTAGE X 1

ON: COMPTAGE X 2
MISE EN SERVICE
LOGIQUE DE FONCTIONNEMENT
Deux modes de fonctionnement sont prévus:
AND1: l'alarme est engendrée si les sections IR et MW sont sollicitées en méme temps;
AND2: 'alarme est engendrée si les deux sections IR et MW sont sollicitées, ou bien si
seule la section MW est sollicitée a plusieurs reprises dans la durée de 40 secondes, ou
si la sollicitation de la section MW subsiste pendant environ 3 secondes.

COMPTAGE D'IMPULSIONS IR

Le mode de détection est sélectionnable a travers le DIP4:

x1: pour engendrer une alarme de I'lR une seule détection suffit.

x2: pour engendrer une alarme de I'IR 2 détections sont nécessaires.

NOTA: en cas d'utilisation de la lentille a RIDEAU ou LONGUE PORTEE, il est
conseillé de configurer le“Comptage Impulsions” x 1.

ENTREE S

“S" est une commande engendrée par le boitier anti-intrusion pour informer le détecteur
sur I'état de l'installation (activé ou désactivé). Une fois I'installation désactivée, avec
cette commande les mémoires d’alarme et de panne sont affichées (voir plus loin),
etlamicro-onde est désactivée. Si cette entrée n'est pas connectée au boitier, la
borne S doit étre laissée libre et le détecteur travaille toujours comme avec l'installation
activée. La logique de ce signal est définie par le DIP1:

S+: le détecteur est au repos et fournit une tension de 12V;

S-: le détecteur est au repos et fournit une tension de 0V (GND).

PREMIERE ALIMENTATION

Alimenter le détecteur avec le capot refermé. Une fois I'alimentation fournie, le détecteur
entre dans la phase d'initialisation, pendantlaquelle les 3 LED clignotent puis restent allumées.
Auterme de cette phase (d'une durée de 50 secondes environ), le détecteur devient opérationnel.

TEST DE PORTEE

Pour effectuer le test de portée (walk test) les signalisations suivantes sont prévues
sur les LED avec l'installation activée:

LED rouge (AL): état de la sortie d'alarme;

LED jaune (MW): état de la section micro-onde;

LED verte (IR): état de la section infrarouge.

Atravers le DIP2 il est possible de désactiver ces signalisations.

Par I'intermédiaire du trimmer, régler au besoin la sensibilité de la micro-onde, de
telle maniére que le lobe de détection soit contenu dans l'aire & protéger.

INCLINAISON DES RAYONS SENSIBLES

Pour toutes les installations placées a des hauteurs différentes de 2,1 métres, on peut
régler la position du détecteur pyro-électrique par rapport a la lentille, a travers la
boutonniere de la vis de fixation"C" du circuit imprimé. Le réglage s’effectue en
déplacant le circuitimprimé vers le haut ou vers le bas, en prenant comme repere les
crans pratiqués a coté de la boutonniere:

- en déplacant le circuitimprimé vers la position “-4” les rayons des zones sensibles
de rapprochent;

- en déplagant le circuitimprimé vers la position “+1” les rayons des zones sensibles
s'éloignent.

Pour permettre a I'électronique de glisser il est nécessaire de fracturer le téton “I”
d'arrét qui blogue I'électronique en position standard “0”.

AFFICHAGE DES PANNES

Le détecteur est en mesure de relever les situations de panne en en visualisant leur
typologie a travers le clignotement des LED (indépendamment de I'état de I'entrée S):
LED rouge (AL) clignotante: défaut tension d'alimentation;

LED rouge (AL) + jaune (MW) clignotantes: défaut section micro-onde;

LED rouge (AL) + verte (IR) clignotantes: défaut section infrarouge.

Une condition de panne détermine I'activation de la sortie d’alarme pendant toute la
durée de persistance du défaut.

MEMOIRE D'ALARME ET DE PANNE

EnreliantI'entrée S, avec la désactivation de I'installation on obtient I'affichage de la
mémoire d’'alarme (LED rouge allumée au fixe en cas d'alarme relevée) et de la
mémoire de panne (LED allumée clignotante en cas d’alarme relevée).
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CARACTERISTICAS TECNICAS

Tensién nomin. de alimentac. . ... 12V—

Tension de func. min. - max . 9+15V—

Absorbimiento a 12V— .. 14 mA nom; 35 mA max

Sensibilidad microonda (MW) regulable con trimmer 4+15 m + 20%
Frecuencia .. 10,525 GHz

x1/x2
.. 15 m nominales (lente volumétrica)
15 m nominales (lente a cortina)
15 m nominales (lente rayos largos)
.. 90° horizontal - 36° vertical
108° (lente volumétrica)
.. 31 sobre 4 planes (lente volumétrica)
1 sobre 1 plano (lente a cortina)
7 sobre 4 planes (lente rayos largos)
relé estado sélido NC 0.1A@24V—/ R max =35 ohm

Cuenta impulsos IR
Alcance

Cobertura MW .
Cobertura IR
Zonas sensibles ..

Relé de alarma
Desmontaje anti-manipulacion ... 50mA @ 24V—
Temperatura de funcion. ............. -10°C + +55°C
Temp. de almacenamiento .. -20°C + +70°C
Tamario (ax | xf) 124x70x54 + 2 mm
Peso. . 124+2¢g

ACCESORIOS OPCIONALES

- Soporte SPA10 (10 soportes para IRA-IMA) - SP7500111
- Kit 10 Tamper parasoporte SPA10 - KT7800111

-KIT 2lentes VB (cortina) 1.2 GIV1-1LT1310111

-KIT 2lentes LR (rayos largos) 1.2 Gl 12V1 - LT1410111

ADVERTENCIAS
Instalar el sensor sobre superficies rigidas, sin vibraciones, auna alturaentre 2y 2,2
m haciendo referencia a los diagramas tipicos de deteccién de modo que el sensor
detecte los movimientos que se den en la zona protegida y que el médulo microonda
detecte los que estén méas préximos. Evitar la colocacion del sensor cerca de fuentes
de calor o de la luz directa del sol.

< Evitar lareflexion de la energia electromagnética sobre superficies extensas, como
por ejemplo, los espejos, paredes metalicas, etc.

« Evitar que el sensor apunte sobre las lamparas fluorescentes o de ponerlo cerca de las
mismas.

« Evitar que existan, a causa de muebles, estanterias etc. zonas ciegas en el &rea protegida,
en las que se pueda mover el intruso. Evitar la presencia de animales en el area
protegida. Es aconsejable utilizar para las conexiones cable protegido y preferiblemente
un cable para cada sensor.

« Noinstalar varios sensores en el mismo ambiente (problemas de interferencia). No
tocar con los dedos la superficie especular del piroeléctrico; en este caso, limpiar con
algodén y un poco de alcohol.

«  Separartodolo posible los conductores del sistema de alarma de aquellos de lared eléctrica.

« Noinstalar el sensor en el exterior.

En caso deinstalacion del detector aunaalturasuperior 22,2 m es aconsejable

utilizar el soporte opcional. Inclinar el detector en modo de adaptar los campos

de coberturaalas efectivas necesidades.

INSTALACION

INSTALACION SIN SOPORTE

« Paralevantar latapa del sensor quitar el tornillo de cierre (si esta dentro) y presionar
sobre la pestafia de fijacion

« Paraquitar el circuito impreso extraer el tornillo y hacer palanca en el soporte “H”
(fig.5)
ATENCION: no tocar con los dedos el sensor piroeléctrico.

« (fig.5) D= Predisposiciones (para apertura) para el paso de los cables
E = AGUJEROS PARA LA FIJACION EN ANGULO.
F = AGUJEROS PARA LA FIJACION EN SUPERFICIE PLANA.

INSTALACION CON SOPORTE

Se puede disponer de forma opcional de un soporte paralainstalacion enla pared o en el techo.
Dotado de kit tampery con paso para cables en suinterior: para el uso y la instalacion consultar
las instrucciones especificas del producto. Para montar el soporte, abrir la predisposicion de
empuije “G"y ensamblar el soporte como se indica en las instrucciones del mismo.

DESCRIPCION BORNERA (fig. 6)
- Negativo de alimentacién

L . . S+-
+ Positivo de alimentacion
AL Contacto NC del relé de alarma LED WT
TAMPER Contacto NC desmontaje AND1/2
S Entrada S X1/X2

DESCRIPCION DIP-SWITCHES (fig. 6)
LOS DIP SWITCHES VIENEN TODOS OFF DE FABRICA

DIP1 St MODALIDAD ENTRADA S OFF: S+
ON: S-
DIP2 LED WT  PRUEBA DE ALCANCE OFF: HABILITADA
ON: DESHABILITADA
DIP3 AND 1/2 LOGICA DE FUNCIONAM. OFF: AND 1
ON: AND 2
DIP4  X1/X2 CUENTA IMPULSOS IR OFF: CUENTA X 1

ON: CUENTA X 2

PUESTA EN SERVICIO

LOGICA DE FUNCIONAMIENTO

Se prevén dos modalidades de funcionamiento:

AND1: la alarma se genera si se solicitan al mismo tiempo las secciones IR y MW;
AND2: la alarma se genera si se solicitan ambas secciones IR y MW, o si sélo la
seccion MW se solicita varias veces en el transcurso de 40 segundos, o bien, si la
solicitud de la seccion MW permanece por unos de 3 segundos.

CUENTA IMPULSOS IR

La modalidad de medicion se selecciona mediante el DIP4:

x1: para generar una alarma del IR es suficiente una sola medicién.

x2: para generar una alarma del IR son necesarias dos mediciones.

NOTA: en el caso de utilizar lalente a CORTINA 0 aRAYOS LARGOS, se aconseja
configurar el “Cuentaimpulsos” x 1.

ENTRADA S

“S" es un mando generado desde la central contra intrusién para informar al sensor
sobre el estado de la instalacion (activa o desactivada).

Gracias al mismo, cuando se desactiva la instalacion, se visualizan las memorias de
alarmay de averia (ver otras), y se desactiva lamicroonda.

Sino se conecta esta entrada a la central, el borne S se deja libre y el sensor opera
siempre como con instalacion activa.

Laldégica de esta sefial se define desde el DIP1:

S+ el sensor esta en reposo suministrando una tensién de 12V;

S-: el sensor est& en reposo suministrando una tension de OV (GND).

PRIMERA ALIMENTACION:

Alimentar el sensor con latapa cerrada. Suministrada la alimentacion, el sensor entraen la
fase de inicializacién, durante la cual los 3 LED parpadean y luego permanecen encendidos.
Después de esta fase (que dura aproximadamente 50 segundos), el sensor es operativo.

PRUEBA DE ALCANCE

Para efectuar la prueba de alcance (walk test), se prevén las sefializaciones en los
LED con lainstalacion activa:

LED rojo (AL): estado de la salida de alarma;

LED amarillo (MW): estado de la seccién microonda;

LED verde (IR): estado de la seccién infrarrojo.

Mediante el DIP2 es posible deshabilitar estas sefializaciones.

Si es necesario, regular la sensibilidad de la microonda mediante el timmer, de modo
que el I6bulo de medicién esté contenido en el &rea a proteger.

INCLINACION DE LOS RAYOS SENSIBLES

Para instalaciones a alturas diferentes de 2,1 metros, se puede regular la posicion del
sensor piroeléctrico respecto de la lente a través del ojal del tornillo de fijacién “C" del
circuito impreso.

Laregulacion se efecttia llevando el circuito impreso hacia arriba o hacia abajo, tomando
como referencia las muescas presentes al lado del ojal:

- desplazando el circuito impreso hacia la posicién "-4" se acercan los rayos de las zonas
sensibles;

- desplazando el circuito impreso hacia la posicién "+1" se alejan los rayos de las zonas
sensibles.

Para permitir el deslizamiento de la electrénica es necesario romper la clavija “I” de
seguridad que bloquea la electrénica en la posicion estandar "0".

VISUALIZACION DE AVERIAS

El sensor es capaz de detectar situaciones de averias, visualizando su tipologia mediante
el parpadeo de los LED (independientemente del estado de la entrada S):

LED rojo (AL) parpadeante: anomalia en la tensién de alimentacion;

LED rojo (AL) + amarillo (MW) parpadeantes: anomalia en la seccién microonda;
LED rojo (AL) + verde (IR) parpadeantes: anomalia en la seccién infrarrojo.

Un estado de averia provoca la activacion de la salida de alarma durante toda la
anomalia.

MEMORIA DE ALARMA Y DE AVERIA

Si se conecta la entrada S, al desactivarse la instalacion se visualiza la memoria de
alarma (LED rojo encendido fijo en caso de deteccion de alarma) y de la memoria de
averia (LED encendido parpadeante en caso de deteccion de averia).

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Nennspannung .
Min. — max. Betriebsspannung

Stromaufnahme 12V— 14 mA nominell; 35 mA max
Mikrowellenempfindlichkeit (MW) ... Mit Trimmer einstellbar 4+15 m + 20%
Frequenz .. 10,525 GHz

Impulszahler IR . x1/x2

Leistung .. 15 m nominell (volumetrische Linse)

15 m nominell (Vorhanglinse)

15 m nominell (Linse mit langem Radius)
Deckung MW .. .. 90° horizontal - 36° vertikal
Deckung IR .. 108° (volumetrische Linse)

Empfindliche Bereiche . .. 31von 4 Ebenen (Volumetrische Linse)
1 von 1 Ebene (Vorhanglinse)

7 von 4 Ebenen (Linse mitlangem Radius.)

Alarmrelais .. Rel.festen Zustand NC 0.1A@24V—/ R max=35chm
Tamper Sabotageschutz 50 MA @ 24V—

Betriebstemperatur: ...... ..-10°C + +55°C

Lagertemperatur: .......... ..-20°C + +70°C

Abmessungen (hxIxp) .. 124x70x54 + 2 mm

Gewicht . 124+2g

ZUBEHOR AUF ANFRAGE

- Gelenk SPA10 (10 Gelenk Fuir IRA-IMA) - SP7500111

- Kit 10 Tamper Fir SPA10 - KT7800111

-KIT 2linse VB (Vorhanglinse) 1.2 GIV1-LT1310111

- KIT 2linse LR (Mit langem Radius) 1.2 Gl 12V1 - LT1410111

ZUR BEACHTUNG

Der Sensor wird an festen, erschiitterungsfreien Oberflachen in einer Hohe von 2 bis 2,2
Metern installiert. Dabei sind die tiblichen Messungsdiagramme zu berticksichtigen, so
dass der Sensor Bewegungen erfasst, die den geschtitzten Bereich durchqueren und das
Mikrowellenmodul die sich néhemden Bewegungen erfasst. Der Sensor sollte nichtin der
Nahe von Warmequellen angebracht oder direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzt werden.
Vermeiden Sie die Reflexion von elektromagnetischer Energie auf gro3e Oberflachen wie
zum Beispiel Spiegel, Metallwande usw.

Vermeiden Sie es, den Sensor auf Leuchtstofflampen auszurichten oder ihninihrer Nahe
anzubringen.

Esistzu vermeiden, dass im geschtitzten Bereich tote Winkel durch Mobel, Regale etc.
entstehen, in denen sich ein Eindringling bewegen kann. Es sollten keine Tiere im geschtitzten
Bereich anwesend sein. Bei den Anschliissen sollte fiir jeden Sensor ein Abschirmkabel
verwendetwerden.

Es soliten nicht mehrere Sensoren im selben Bereich installiert werden (es konnen Probleme
wegen Stérungen auftreten). Nicht mit den Fingern die spiegelbildliche Oberflache der
Pyroelektrik bertihren; falls doch, mit Watte und etwas Alkohol reinigen.

» Soweit mdglich, die Leiter der Alarmanlage von denen des Hauptnetzes trennen.

» Den Sensor nichtim Freien installieren.

Bei Installationen in Hohe von tiber 2,2 Metern wird die Verwendung des
zusatzlichen Gelenks empfohlen, um den Sensor so zu neigen, dass die
geschiitzten Felder am besten den tatsachlichen Anforderungen entsprechen.

INSTALLATION
INSTALLATION OHNE GELENK
Um den Deckel des Sensors zu entfernen, die Verschlussschraube entfernen (wenn
sie eingesetzt ist) und auf den Einrastzahn driicken
Zum Entfernen der Leiterplatte die Schraube herausziehen und den Haken , H”
(Bild 5) abhebeln.
ACHTUNG: Den pyroelektrischen Sensor nicht mit den Fingern bertihren.
+ (Bild 5) D = VORBEREITUNGEN FUR DEN KABELDURCHGANG
E = VORBEREITUNGEN FUR DIE WINKELBEFESTIGUNG
F = VORBEREITUNGEN FUR DIE BEFESTIGUNG AN EINER EBENEN FLACHE

INSTALLATION MIT GELENK

Fur die Wand- oder Deckeninstallation ist optional ein Gelenk lieferbar. Dieses ist mit
einem Tamperkit und Kabeldurchgangen innen versehen. Fr die Verwendung wird auf die
spezielle Anleitung verwiesen. Fuir die Montage des Gelenks den vorbereiteten Durchbruch
,G" 6ffnen, und das Gelenk gemaR Angaben in der Anleitung zusammenbauen.

BESCHREIBUNG KLEMMENLEISTE (Bild 6)

- Negativ von Versorgung Sae
+ Positiv von Versorgung
AL Kontakt des Alarmrelais NC Lizip) 1Rfr
TAMPER Kontakt Tamper NC AND1/2
5] Eingang S X1/X2
BESCHREIBUNG DIP-BRUCKEN (Bild 6)
WERKSEITIG SIND ALLE DIP-BRUCKEN OFF
DIP1 S+ EINGANGSMODALITAT S OFF: S+
ON: S-
DIP2 LED WT  LEISTUNGSTEST OFF: EINGESCHALTET
ON: ABGESCHALTET
DIP3 AND 1/2  FUNKTIONSLOGIK OFF: AND 1
ON: AND 2
DIP4 X1/X2 IMPULSZAHLUNG IR OFF: ZAHLUNG X 1

ON: ZAHLUNG X 2

INBETRIEBNAHME

FUNKTIONSLOGIK

Es sind zwei Funktionsmodalitéten vorgesehen:

ANDZ1: Der Alarm wird ausgel6st, wenn gleichzeitig die Abschnitte IR und MW belastet werden.
AND?2: Der Alarm wird ausgeldst, wenn beide Abschnitte IR und MW belastet werden oder
wenn der einzige Abschnitt MW mehrmals innerhalb von 40 Sekunden belastet wird oder wenn
die Belastung des Abschnitts MW fiir etwa 3 Sekunden andauert.

IMPULSZAHLUNG IR

Die Erfassungsmodalitat kann mit DIP4 ausgewahlt werden:

x1: Fur die Auslésung eines Alarms des IR gentigt eine einzige Erfassung.

x2: Fur die Auslosung eines Alarms des IR mussen 2 Erfassungen erfolgen.
HINWEIS: Wenn die Linse vom Typ VORHANG oder MIT LANGEM RADIUS
verwendet wird, wird die Konfiguration der , Impulszahlung” x 1 empfohlen.

EINGANG S

Der ,S" ist eine Schaltung, die von der Alarmempfangszentrale erzeugt wird, um den
Sensor tiber den Anlagenstatus (aktiviert oder deaktiviert) zu informieren.

Dank dieser Schaltung werden bei deaktivierter Anlage die Speicher der Alarme und
Stérungen (siehe weiter unten) angezeigt, und die Mikrowelle ist deaktiviert.
Wenn dieser Eingang nicht an der Zentrale angeschlossen wird, ist die Klemme S frei
und der Sensor funktioniertimmer wie bei aktiver Anlage.

Die Logik dieses Signals wird vom DIP1 definiert:

S+: Der Sensor ist in Ruhestellung und gibt eine Spannung von 12V ab.

S-: Der Sensor ist in Ruhestellung und gibt eine Spannung von 0V (GND) ab.

ERSTE STROMVERSORGUNG

Der Sensor wird bei geschlossener Abdeckung versorgt. Bei Stromversorgung tritt der
Sensor in die Initialisierungsphase ein, wahrend der die 3 LED blinken und dann eingeschaltet
bleiben. Nach dieser Phase (die etwa 50 Sekunden dauert) wird der Sensor operativ.

LEISTUNGSTEST

Fur den Leistungstest (Walk Test) sind die Anzeigen auf den LED bei aktiver Anlage
vorgesehen:

Rote LED (AL): Status fiir den Ausgang des Alarms;

Gelbe LED (MW): Status des Mikrowellenabschnitts;

Griine LED (IR): Status des Infrarotabschnitts.

Durch den DIP2 ist es moglich, diese Anzeigen abzuschalten.

Falls notwendig kann die Empfindlichkeit der Mikrowelle durch den Trimmer reguliert
werden, so dass die Erfassungskeule im Schutzbereich enthalten ist.

NEIGUNG DER SENSIBILITATSSTRAHLEN

Bei Installationen in anderen Hohen als 2,1 m kann die Position des pyroelektrischen
Sensors, gegenuber der Linse, reguliert werden durch das Langloch der
Befestigungsschraube “C” der Leiterplatte. Die Regulierung erfolgt durch Verschiebung
der Leiterplatte nach oben oder nach unten und unter Bezugnahme auf die seitlich am
Langloch angebrachten Kerben:

- Durch Verschieben der Leiterplatte zur Position “-4" nahern sich die Strahlen der
Sensibilitatszonen;

- Durch Verschieben der Leiterplatte zur Position “+1” entfernen sich die Strahlen der
Sensibilitatszonen.

Zum Gleiten der Elektronik muss der Haltestift, der die Elektronik in Standardposition
“0” blockiert, zerbrochen werden.

ANZEIGE VON STORUNGEN

Der Sensor kann Stérungen erfassen, er zeigt dann die Typologie durch das Blinken
der LED (unabhangig vom Eingangsstatus S) an:

Rote (AL) blinkende LED: Anomalie Stromspannung;

Rote (AL) + gelbe (MW) blinkende LED: Anomalie Mikrowellenabschnitt;

Rote (AL) + griine (IR) blinkende LED: Anomalie Infrarotabschnitt.

Eine Storung lost die Aktivierung fir den Ausgang des Alarms fiir die gesamte Dauer
der Stérung aus.

SPEICHER DER ALARME UND STORUNGEN

Wenn der Eingang S angeschlossen wird, erscheint bei Deaktivierung der Anlage die
Anzeige des Alarmspeichers (rote LED mit Dauerlicht eingeschaltet bei Alarmerfassung)
und des Storungsspeichers (LED blinkend eingeschaltet bei Erfassung der Stérung).

CARACTERISTICAS TECNICAS

Tensao nomin. de alimentag. ... 12V—

Tenséo de fung.min - max ....... 9+ 15 V—

Absorcao de 12V— .. 14 mA nom; 35 mA max

Sensibilidade microonda (MW) .. regulavel com trimmer 4+15 m + 20%
Frequéncia .

Contagem impulsos IR
Capacidade

.. 15 m nominais (lente volumétrica)
15 m nominais (lente tipo cortina)
15 m nominais (lente raio longo)

.. 90° horizontal - 36° vertical

.. 108° (lente volumétrica)

.. 31 com 4 niveis (lente volumétrica)
1em 1 nivel (lente tipo cortina)

7 em4niveis (lente raio longo)

Relé do alarme .. relé estado s6lido NC 0.1A@24V—/ R max =35 ohm

Tamper contra violagao . .50 A @ 24V—

Temperatura de funcnonamento -10°C + +55°C

Cobertura MW ..
Cobertura IR ..
Zonas sensiveis

Temp. de armazenamento ....... -20°C + +70°C
Dimensdes (h x [ x p) .. .. 124x70x54 + 2 mm
. 124+2g

ACESSORIOS OPCIONAIS

- Junta SPA10 (10 juntas por IRA-IMA) - SP7500111

- Kit 10 Tamper por SPA10 - KT7800111

-KIT 2lentes VB (cortina) 1.2 GIV1-LT1310111

-KIT 2lentes LR (raio longo) 1.2 GI 12V1 - LT1410111

ADVERTENCIAS

« Instalar o sensorem superficies rigidas, sem vibrages, a uma altura compreendida entre
2 metros e 2,2, com referéncia aos diagramas de deteccéo, de modo tal que o sensor
detecte os deslocamentos que cruzem a zona protegida e que o médulo microonda detecte
aqueles em aproximacao. Evitar ainstalacéo do sensor préxima a fonte de calor ou aluz
directado sol.

» Evite areflexao da energia electromagnéticaem amplas superficies quais, por exemplo
espelhos, paredes metélicas, etc.

«  Evite de apontar o sensor em lampadas fluorescentes ou sempre de coloca-lo nasimediatas
proximidades das mesmas.

« Evitar que se criem, por causa de mdveis, prateleiras, etc. zonas cegas naarea protegida,
onde possa mover-se o intruso. Evitar a presenca de animais na area protegida. E
aconselhavel utilizar para as ligagdes um cabo blindado e de preferéncia um cabo para
cadasensor.

* Né&oinstale mais sensores no mesmo ambiente (problemas de interferéncias). N&o tocar
com os dedos a superficie especular do pireléctrico; neste caso, limpe com algoddo e um
pouco de &lcool.

*  Separe por quanto possivel os condutores do sistema de alarme daqueles darede eléctrica.

« Naoinstale o sensor no externo.

Em caso de instalacdes em alturas superiores aos 2,2 metros, se aconselhao

uso daarticulagéo opcional, inclinando o sensor de modo a adaptar ao melhor

os campos de coberturacom as efectivas necessidades.

INSTALACAO

INSTALAGAO SEM JUNTA

* Pararemover atampa do sensor tirar o parafuso de fechamento (se presente) e apertar
odente de fixagédo

« Pararemover o circuito imprimido e extrair o parafuso e fazer forca no gancho
“H"(fig. 5).
ATENCAO: ndo tocar com os dedos o sensor pireléctrico

«  (fig.5) D=PREDISPOSIGOES (PARA AFUNDAMENTO) PARA A PASSAGEM CABOS
E = PREDISPOSIGAO PARA A FIXAGAO DE ANGULO
F = PREDISPOSIGOES PARA A FIXAGAO EM SUPERFICIE PLANA

INSTALAGAO COM JUNTA

E disponivel como opg&o uma junta para instalagéo na parede ou no teto, com kit
tamper e passagem embutida dos cabos: para o uso consultar as instrucdes
especificas. Paraa montagem da junta, abrir a adequada predisposi¢do a rompimento
“G"” e montar a junta como indicado nas instru¢ées da mesma.

DESCRIGAO SUPORTE PARA LIGAGOES (fig. 6)
- Negativo da alimentacéo

+ Positivo da alimentacéo S+-
AL Contacto NC do relé do alarme LED WT
TAMPER Contacto NC tamper AND1/2
S Ingresso S
X1/X2
DESCRIGAO DOS DIP-SWITCHES (fig. 6)
DE FABRICA OS DIP SWITCHES SAO TODOS OFF
DIP1  S* MODO INGRESSO S OFF: S+
ON: S-
DIP2 LED WT PROVA CAPACIDADE OFF: HABILITADA
ON: DESABILITADA
DIP3 AND 1/2 LOGICA DE FUNCIONAMENTO OFF: AND 1
ON: AND 2
DIP4  X1/X2 CONTAGEM IMPULSOS IR OFF: CONTAGEM X 1

ON: CONTAGEM X 2

COLOCACAO EM SERVICO

LOGICA DE FUNCIONAMENTO

S&o previstos dois modos de funcionamento:

AND1: o alarme é gerado se sao solicitadas ao mesmo tempo as secgdes IR e MW;
AND2: 0 alarme é gerado se séo solicitadas ambas as secgées IR e MW, ou entéo,
se somente a seccdo MW é solicitada por mais vezes no arco de 40 segundos, ou
se a solicitagdo da secgdo MW permanece por cerca de 3 segundos.

CONTAGEM DOS IMPULSOS IR

O modo de detecgao pode ser seleccionado através do DIP4:

x1: para gerar um alarme do IR é suficiente somente uma deteccéo.

x2: paragerar um alarme do IR séo necessarias 2 deteccoes.

NOTA: no caso de uso da lente a TIPO CORTINA ou RAIO LONGO, é
aconselhavel configurar a“Contagem Impulsos” x 1.

INGRESSO S

“S" é um comando gerado pela central anti-intrus&o para informar o sensor sobre o
estado do sistema (activado ou desactivado).

Gragas a isto, quando o sistema é desactivo, séo visualizadas as memérias de
alarme e de avaria (ver além), e amicroonda é desactivada.

Quando n&o se conecte este ingresso na central, o terminal S deve ser deixado livre
€ 0 Sensor opera sempre COMo com o sistema activo.

Alégica deste sinal é definida pelo DIP1:

S+: 0 sensor estd em repouso fornecendo uma tenséo de 12V;

S-: 0 sensor estad em repouso fornecendo uma tensédo de 0V (GND).

PRIMEIRA ALIMENTAGAO

Alimentar o sensor com atampafechada. Fomecida a alimentacéo, o sensor entranafase
deinicializacéo, durante a qual os 3 LED lampejam e depois permanecem acesos. Depois
desta fase (que dura 50 segundos aproximadamente), 0 sensor se torna operativo.

PROVA CAPACIDADE

Para efectuar a prova de capacidade (walk test) séo previstas as sinalizagdes nos
LED com o sistema activo:

LED vermelho (AL): estado de saida de alarme;

LED amarelo (MW): estado da sec¢do microonda;

LED verde (IR): estado da secgéo infravermelho.

Através do DIP2 é possivel desabilitar estas sinalizagdes.

Se necessario, regular através do trimmer a sensibilidade da microonda, de modo
que o lobo de deteccao esteja contido na area a proteger.

INCLINAGAO DOS RAIOS SENSIVEIS

Parainstalacdes em alturas diferentes de 2,1 metros, é possivel regular a posi¢do do
sensor pireléctrico em relacéo da lente através do furo do parafuso “C" de fixacéo do
circuito impresso.

A regulagéo se realiza transladando o circuito impresso para cima ou para baixo,
referindo-se as marcas ilustradas ao lado do furo:

- ao deslocar o circuito impresso para a posi¢ao "-4" os raios das zonas sensiveis se
aproximam;

- ao deslocar o circuito impresso para a posi¢ao "+1" os raios das zonas sensiveis se
afastam.

Para permitir o deslizamento da electrénica € necessério quebrar o pino de bloqueio “I"
que trava a electrénica na posigao standard "0".

VISUALIZAGAO DAS AVARIAS

O sensor é em grau de detectar situacdes de avaria, visualizando a tipologia através
do lampejo dos LED (independentemente do estado da ingresso S):

LED vermelho (AL) intermitente: anomalia na tenséo de alimentagao;

LED vermelho (AL) + amarelo (MW) intermitentes: anomalia na seccao da microonda;
LED vermelho (AL) + verde (IR) intermitentes: anomalia na seccao infravermelho.
Uma condic&o de avaria provoca a activacéo da saida de alarme por toda a duragéo
da anomalia.

MEMORIA DE ALARME E DE AVARIA

Sempre que se conectar aingresso S, com a desactivagéo do sistema se tem a visualizagdo
da meméria de alarme (LED vermelho aceso fixo em caso de alarme detectado) e da
memodria de avaria (LED aceso intermitente em caso de avaria detectada).



